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\
ACHTUNG

HOCHSPANNUNG! Siehe Bedienungsanleitung Kap. 1
HIGH VOLTAGE ! See useer’s manual Chapter 1
HOCHSPANNUNG ! Seihe Betriebsanleitung kap.1

ALTA TENSION ! Ver el capitulo.1 del manual

ALTAT TENSIONE ! Vedi manuale base capitolo 1

- J

Die Bedienungsanleitung liegt den Frequenzumformern (FU) bei

A = Notwendiger Freiraum um den FU

B = Notwendiger Freiraum zwischen zwei FU
C = Notwendiger Freiraum oberhalb des FU
D = Notwendiger Freiraum unterhalb des FU

Abmessungen (mm)

NXL Bezeichnung von

NXL-NXS X A B c D
Ciat
0003-0012 5 MF4|  bis 035 zum 125 20 | 20 | 100 | 50
0016-0031 5 MF5|  bis 165 zum 315 20 | 20 | 120 | 60
0038-0061 5 MF6 | bis 385 zum 615 30 | 20 | 160 | 80
0072-0105 5 FR7 |  bis 725 zum 1055 80 | 80 | 300 | 100
0140-0205 5 FR8 | bis 1405 zum 2055 80 | 80 | 300 | 200
GeratemaBe (mm)
NXLNxs [ \XUBezeichaungvon |,y | by Gewicht o o
Ciat N \@
0003-0012 5 MF4| bis 035 zum 125 327 | 128 | 190 | 5
0016-0031 5 MF5 |  bis 165 zum 315 419 | 144 | 214 | 81 TN — T
0038-0061 5 MF6 | bis 385 zum 615 558 | 195 | 237 | 185 L )
0072-0105 5 FR7 | bis 725zum 1055 | 630 | 237 | 257 | 35 D 7
0140-0205 5 FR8 | bis 1405z2um2055 | 759 | 289 | 334 | 58 B <P
Abmessungen fiir Montage (mm) ,:
NXL-NXS NXL Bezei(.:hnung von | ., W2 o
Ciat

0003-0012 5 MF4|  bis 035 zum 125 313 | 100 | 7
0016-0031 5 MF5|  bis 165 zum 315 406 | 100 | 7
0038-0061 5 MF6| bis 385 zum 615 541 | 148 | 9
0072-0105 5 FR7|  bis 725 zum 1055 614 | 190 | 9
0140-0205 5 FR8| bis 1405 2um2055 | 732 | 255 | 9
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Maximale Kabelldange am Ausgang des Frequenzumrichters (NXL oder NXS).

Lange(M)
NXL-NXS CTA Trockenkiihler und Verfliissiger
0003-0012 5 MF4 50 15 (60 mit Filter DU/DT)
0016-0031 5 MF5 150 80
0038-0061 5 MF6 150 80
0072-0105 5 FR7 150 80
0140-0205 5 FR8 150 80
B- B+ R- [UTIVT2WT3
L1 L2 L3 -
R e
I 1 Jut vi wi
] lu2_ve we
V
Leitungsnetz Bremswid
erstand

Du/dt Filter als Option

Falls am Ausgang des Frequenzumrichters mehrere Motoren angeschlossen werden, missen die einzelnen Kabelldngen
addiert werden (zum Beispiel: 2 Motoren mit 20 m Kabel ergeben eine Gesamtldnge von 40 m).
Von der EMV-Norm empfohlener Motorkabeltyp:

Es missen Kabel mit einer Hitzebestandigkeit von mindestens +70 °C verwendet werden. Stromkabel mit niederohmiger
Abschirmung fir spezifische Netzspannung (NKCABLES/MCMK, SAB/OZCUY-J oder vergleichbar empfohlen).
Die 360°-Erdung des Kabels muss, um die Norm zu erfillen, an beiden Enden, d.h. auf Seite des Motors und auf Seite des

Frequenzumrichters, angeschlossen

werden."

/
91011 1819AB30

123456738

212223

Anschliisse der Standardversion ohne Messfiihler

Signal 0/10 V - Drehzahl 0/100%

Aeroconnect-Anschlussleiste  J9
Klemme 1
Aeroconnect-Anschlussleiste  J9

Klemme 2

FU-Steuerung

DE -3

E/A-Platinen und

Klemme Signal
1 10V | Referenzspannungsausgang
2 Al1+ | Analogeingang, 0-10V
3 Alf- (Whl. U/1, vgl. Steckbriicken X8/NXL,

X1/NXS)
4 Al2+
5 Al2-
6 24V | Ausgang Steuerspannung
7 GND [ E/A-Masse
8 DIN1 | Einschaltreihenfolge
9 DIN2
10 | DIN3
11 GND [ E/A-Masse
12 AACC))11+ Analogausgang 0....4/20 mA
Ro! Relaisausgang

22 RO1 —
55 ROl ||




Anschliisse der Version mit 1 Messfiihler

Messfuhler
Druck / Temperatur Klemme Signal
4/20mA 2-adrig 1 10V | Referenzspannungsausgang
2 Al1+ | Analogeingang, 0-10V
Al (Whl. U/1, vgl. Steckbriicken X8/NXL,
3 | X1/NXS)
- 4 Al2+ | Analogeingang 0....4/20 mA
P/T .
) R Al2 (Whl. U/1, vgl. Steckbriicken X13/NXL,
+ R - | X2INXS)
rooooooooogs - 6 24V | Ausgang Steuerspannung
! 7 GND [ E/A-Masse
ee—— —- 8 DIN1 | Einschaltreihenfolge
FU-Steuerung 9 DIN2
10
11 GND [ E/A-Masse
18 | AO1+
19 | AOI- Analogausgang 0....4/20 mA
21 RO1
22 RO1 Relaisausgang 1
4
23 RO1 |
Anschliusse der Version mit 2 Messfiihlern
Messfuhler
Druck / Temperatur Klemme Signal
4/20mA 2-adrig 1 10V | Referenzspannungsausgang

Al1+ | ‘Analogeingang, 0....4/20m
Al1- | (Steckbriicken X8/NXL, X1/NXS)

Al2+ | Analogeingang 0....4/20 mA
(WHhl. U/1, vgl. Steckbriicken X13/NXL,
Al2- | x2/NXS)

Steckbricken X8 / NXL (X1 /
NXS)

Position von V' auf ‘mA’ 24V | Ausgang Steuerspannung

wechseln GND | E/A-Masse

DIN1 | Einschaltreihenfolge

DIN2

DIN3

GND | E/A-Masse
18 AO1+
19 AO1- Analogausgang 0....4/20 mA

FU-Steuerung 21 RO1
Relaisausgang

22 RO1 1 _
23 |prot | |

NXL | NXS (NXL: Anschlussleiste an OPT-AA)
*************** -1 +24V

5 13 T GND Ausgang Steuerspannung

3 14 | DIE1

4 15 DIE2

5 16 DIE3

6 20 DO1

21 24 RO2 ] Relaiausgang 1

22 25 RO2 | . —

23 26 RO2 g

Anschlisse mit Auswahl von 2 festen PID-Regelungssollwerten

Den PI-Sollwertauswahlkontakt an die Klemmen 6(+24Vcc) und 10(DIN3) anschlieen.

P2.1.18 = 12 (SEL REF2 PID) einstellen.

Der Sollwert P3.5 wird verwendet, wenn der Kontakt gedéffnet ist, und der Sollwert P3.6, wenn er geschlossen ist.
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Anschliisse an Version fiir Differenzdrucksteuerung

= = = - = =
I I
| KIMO I HUBA CONTROL Diffdruck- Klemme Signal
CP50 E I (]
_: [ SR Messfiihler 1 10V | Referenzspannungsausgang
r - VdeP— - — - - - - - ouT/- — - - = — - - — - i ——————— - 2 Al1+ | Analogeingang, 0-10V
' GND — — — — - - - - - GNDO- - = —— - - - —- - -
| vee L V‘{]’ I N o - - 3 Al1- | Gemeinsamer Analogeingang
| GND N GN | | > | -/0 Vce 4 Al2y
L a | S 5 Al2-
- - . |
g P - 6 +24 V | Ausgang Steuerspannung
> 7 | GND | E/A-Masse
L 8 DIN1 | Einschaltreihenfolge
FU- 9 [ DIN2
Steuerung 10 | DIN3
11 GND | E/A-Masse
18 | AO1+
19 | AO1- Analogausgang 0....4/20 mA
21 RO1 —‘
22 RO1 _— Relaisausgang 1
23 RO1 ]

Wenn der Motor mit einem Thermokontakt ausgeristet versehen ist, muss diese an die Klemmen 6(+24 V) und 9 (DIN2)
angeschlossen werden.

P2.1.17=5 (Ext. Fhl.: NF) einstellen, um die Sicherheit zu gewahrleisten.
Bei einem Fehler des Thermokontaktes: Code 51 (Externer Fehler):

= Auf die Taste driicken

BEENDEN

1] Zum Aktivieren 5 Sekunden (4 Einstelle Akzeptieren
. lang dricken (im n(1/m|n)
abgeschalteten Zustand)

Einstellel 7 Akzeptieren
i

HINWEIS: Der Anlaufassistent stellt
alle anderen Parameter auf die ab
Werk eingestellten Standardwerte
zurlck.

NXS : Bei der ersten Inbetriebnahme wird der Anlaufassistent automatisch aufgerufen.

Um den Anlaufassistenten spater erneut aufzurufen, 5 Sekunden lang auf die Taste STOP drilicken, die Stromversorgung zum
FU unterbrechen und ihn wieder in Betrieb nehmen.
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Parameter

Einstellbereich

EinstellungenRéglages

Merkmale der installierten Bauteile Kein Messfiihler 1 Messfiihler 2 Messfiihler Diffdruck Benutzereinstellung
P2.1.8 Motor-Nenndrehzahl 300...20 000 1/min Drehzahl gem. Drehzahl gem. Drehzahl gem. Drehzahl gem.
T Typenschild Typenschild Typenschild Typenschild
Strom gem. Strom gem. Strom gem. Strom gem
P2.1.9 Motor-Nennstrom 0,0...210,0A Typenschild X Typenschild X Typenschild X T ens?:hild
Motoranzahl Motoranzahl Motoranzahl P
P2.1.1 Mindestfrequenz 0,00...320,00Hz 20 20 20 Je nach Bedarf
P2.1.2 Maximalfrequenz 0,00...320,00Hz 50 50 50 Je nach Bedarf
1=0/20mA
2=4/20mA
Mestab des Analogei s=0nov 3 2 2 3
aBstab des Analogeingangs
(installierter Messfiihlertyp) 4=2/10v (0/10V) (4/20mA) (4/20mA) (0/10V)
5=0/5V
6=0,5V / 4,5V
0=.
1="C
S$2.9.20 Einheit auf dem 2-Pa
Display 0 1 (°C) oder 3 (bar) | 1 (°C) oder 3 (bar) 5 (m3h)
(nur an NXS) 3=bar
4=M
P2.9.7 Min. Messung 1 ENTFALLT Min. Wert des Min. Wert des Min. Wert des
(Messflihler-Messwert fir min. | -32 000...32 000 Messfiihlers gem. | Messflihlers gem. | Messflihlers gem.
Stromsignal U/l) Typenschild (b/°C) | Typenschild (b/°C) Typenschild (Pa)
P2.9.8 Max. Messung 1 ENTFALLT Max. Wert des Max. Wert des Max. Wert des
(Messfuhler-Messwert fir max. 0... 19 000 Messflhlers gem. Messflhlers gem. Messfuhlers gem.
Stromsignal U/l) Typenschild (b/°C) | Typenschild (b/°C) Typenschild (Pa)
Benutzungsmerkmale
0 = Standard ohne
Messfiihler
(Frequenzregelung)
1 =1 Messfiihler
(Umgekehrte PID-
P2.1.23 Betriebsart “ege"’"ﬁ) 0 (Kein Messfiihler) 1 (1 Messfiihler) 2 (2 Messfiihler) 3 (Diffdruck)
2 = 2 Messfiihler
(Umgekehrte PID-
Regelung)
3 = Diffdruck (PID-
Regelung der
Volumenstromes)
P2.9.16 Min. Prozesssollwert 0...65 535 ENTFALLT  \tin. Regelwert (b/°C)Min. Regelwert (b/°C) V™ (ﬁ%’?ﬁ)‘we"
ENTFALLT Max. Regelwert Max. Regelwert Max. Regelwert
P2.9.17 Max. Prozesssollwert 0...65 535 (b/°C) (b°C) (m3/h)
P2.9.15 Koeff K 0 (gesperrt) 1...2200 0 (nicht verw.) 0 (nicht verw.) 0 (nicht verw.) Wert K
P3.5 Referenz-PID 0...65 535 ENTFALLT Je nach Bedarf Je nach Bedarf Je nach Bedarf
(fester Regelsollwert)
Regelung ibernehmen? < Nein < < < <
(nur far NXS) Ja >
Regelung durchgefiihrt
(nur fir NXS) Enter Enter Enter Enter
Neues Bediengerat
(nur fr NXS) Enter Enter Enter Enter
“Kopieren der Parameter )
) . s < Nein
(in Bediengerét) Ja - > > > >
(nur fir NXS)
Bediengerét laden? < Nein S S S S
(nur fir NXS) Ja >
Gerét -> Bediengerat
(nur fr NXS) Etwa 30s abwarten
Ende des Done Done Done Done

Einstellungsassistenten
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A Differenzdruck: Werte des Koeffizienten K in Abhangigkeit von der Ventilatorbaugré3e (siehe nachfolgende Tabelle):

GroBe 180 200 225 250 280 315 355 400 450

TE Koef K 23 30 38 47 59 75 95 123 158
GréBe 315 355 450 500 560 630 710 800 900 1000 1120
NPL Koef K 78 100 134 178 218 268 349 455 566 700 859 1074
GroBe 315 355 400 450 500 560 630 710 800 900 1000 1120
NPE Koef K 76 95 124 156 188 240 296 400 514 652 772 1120
PEAF Koef K 109 138 175 222 274 344 435 553 700 888 1096 1375

Menu Erweiterungsplatine "':,
Menii System Iy
Menu Fehlertibersicht 5
Q ReADY
Meni Aktive Fehler L
Q resdy
Menu Steuerung der Eingabe :, - 1
] {
MenU Parameter srop T:T; sop z:ff:: stop (1::”:
puj | 11
I o o
Menu Anzeige
sor S e or S e e S e
Einstelltasten ! ,f ] L,’,’_,’L,
Code Name des Signals Gerét Code Name des Signals Gerit
V1.1 Motorfrequenz Hz Vi17 | Ro1
Vi.2 Frequenzreferenz Hz
V1.3 Motordrehzahl 1/min V118 | ROET, ROE2, ROE3
V1.4 Motorstrom A V1.19 | DOE1
V1.5 Motordrehmoment % vi20 | PID: Referenz je nach
V16 | Motorleistung % Auswahl
Vi.7 Motorspannung \Y V1.21 | PID: ZurlGck je nach
Auswahl
V1.8 Busspannung c.c \% viz2 |PID: Fehi %
V1.9 Temperatur °C ’ - renier °
V110 Analogeingand 1 mA oder V V1.23 | PID: Ausgang %
' geingang je nach Konfig. ~ V1.24 | Vertauschung 1, 2, 3
. mA oder V 0 = Standard ohne Messfuhler
Vi Analogeingang 2 je nach Konfig. (Frequenzregulierung)
Vi.12 Strom am Analogausgang mA p1o5 | 1 =1 Messfihler (Umgekehrte PID-Regelung)
Vi3 Etr\r;/)g?t:rrnggs:ggr?gsgang 1, mA 2 = 2 Messfiihler (Umgekehrte PID-Regelung)
3 = Diffdruck (PID-Regulierung des Durchsatzes)
V144 Strom am Analogausgang 2, mA
’ Erweiterungsplatine Der Regelwert (Druck / Temperatur / Durchsatz je nach den
Vi.15 DIN1, DIN2, DIN3 obigen Einstellungen) ist an der FU-Anzeige in V1.21 verfigbar
V1.16 D|E1, D|E2, DIE3 (Mogllchke|t der automatischen Anzeige dieses Wertes bei

Einschalten durch Einstellung S6.6.1 =“ 1.21 “ (NXS : 1.26.1)).
Moglichkeit, den Ventilator des FU still zu setzen und seinen
Betrieb je nach Bedarf durch den Parameter P6.7.2=1
(NXS : CALC TEMP) zu automatisieren.
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Parameter Auswahl

1 = E/A-Anschlussleiste
P3.1 Auswahl Steuerquelle 2 = Eingabegerat
3 = Busse
P3.2 Referenz Eingabegerét (Hz)
P3.3 Drehrichtung 0=Vorwarts
Eingabegeréat 1= Rickwarts
. O=Eingeschrénkter Betrieb
P3.4 Aktivierung Stoptaste 1=gllmmer in Betrieb
P3.5 PID : Referenz 1 Je nach Bedarf
P3.6 PID : Referenz 2 Je nach Bedarf
CODE FEHLER

1 Uberstrom

2 Uberspannung

3 Erdungsfehler

8 Systemfehler

9 Unterspannung

11 Uberwachung Ausgangsphasen

13 Untertemperatur FU

14 Ubertemperatur FU

15 Motor abgewdirgt

16 Ubertemperatur Motor

17 Unterbeanspruchung Motor

22 EEPROM checksum error

24 Zahlerfehler

25 Fehler des Mikroprozessor-Watchdogs

29 Thermistorfehler

34 Kommunikation interner Bus

35 Fehler der Anwendung

39 Gerat geléscht

40 Gerat unbekannt

41 Uberemp. IGBT

44 Geréat gewechselt

45 Gerat hinzugefigt

50 Analogeingang.len < 4mA (Bereich des Signals 4-20 mA)

51 Externer Fehler

52 Kommunikationsfehler mit Eingabegerat

53 Kommunikationsbusfehler

54 Fehler des Slot

55 Uberwachung der PID-Riickkehr
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DIFFERENZDRUCK-MESSFUHLER KIMO CP50

H Anschlisse

[« \ @
e t -_!) .

@ DIP-Schalter
e) PC-Anschluss
O Software LCC 100

@ Reset-Taste

Druckmess-Anschllss
(hier geriffelt)

'z
/ @ Kabeldurchfiihrung

Reset

Um einen Reset auszufilhren, I6sen Sie die beiden Schlauche von
Anschlissen und driicken Sie diese Taste ---->

Konfiguration iliber den DIP-Schalter

Man kann die Messbereiche, die Maleinheiten und die Art des Gerateausgangs Uber die DIP-
Schalter und/oder Uber die Software konfigurieren (Pos. d in der Abbildung "Anschlisse").

Um Ihr Gerat zu konfigurieren, I16sen Sie bitte die beiden Schrauben am
Gehéause und 6ffnen Sie es ...

Identifizierung der DIP-Schalter auf der Platine

L

Platine des
Messfihlers — s

Einstellung
der Einheiten

Ausgang

Vv —

Schalter
1 2 3 4
DIP-
Schalter1 1 B | | Einstellung der
Messbereiche
3 2 ]
Schalter 3 -:l
Einstellung
(. ] A <] "
DIP- Standardmess
bereichs/Zentr
Schalter 2 ainul

Netzanschlus
sblock

Ausgang 0 -10V

De
O]

Vdc P.....Gleichspannung (Druck)

Ausgang 4 — 20 mA
Idc P Gleichstrom (Druck)
GND Masse

@]
e
[O8

Ausgangskl

emmblock Gleichstromversorgung

(D] VdC ...... Gleichspannung
(D<| GND ....Masse

Wechselstromversorgung
)
)

Wechselspannung (Phase)
Kabeldurchfiihrung: Um ein Kabel
einzufiihren, sollten Sie mit einem spitzen
Gegenstand einen kleinen Einschnitt in die
Gummimembran machen.

®
(OU J

Vac Wechselspannung (Nullleiter)

den Druckmess-

[@4 1 ’)]

Bei der Konfigurierung des Gerats darf es nicht
unter Spannung stehen. Nehmen Sie die
gewulnschten Einstellungen vor, indem Sie die
Schalter wie in den Abbildungen angezeigt
setzen.Nachdem der Messflihler konfiguriert
wurde, schlieRen Sie ihn ans Netz an.

Achtung!

Halten Sie sich bitte bei der Einstellung der DIP-Schalter an
die unten angezeigten Kombinationen.

Bei einer fehlerhaften Kombination muss das Gerét zuerst vom
Netz abgetrennt werden. AnschlieBend missen die Schalter
korrekt eingestellt werden, bevor die Spannung wieder
angelegt wird.




Einstellung des Ausgangs DIP-Schalter 1 Konfigurationen 4-20 mA 010V
Zur Einstellung der Art des analogen Ausgangs,
setzen Sie Schalter 1 wie nebenstehend angezeigt.

Kombinationen

12 34|12 34

Einstellung der MaReinheiten DIP-Schalter 1
Konfigurationen Pa mm H,0 mbar inWG mmHG ’

Zur Einstellung der Mal3einheit, setzen Sie Schalter 2,

3 und 4 fiur die Maleinheiten wie nebenstehend
angezeigt. Kombinationen

123411234(1234(1234(1234

Einstellung des Messbereichs DIP-Schalter 2 Kombinationen. |, —pmy 1 1l 1 1Cm
Zur Einstellung des Messbereichs, setzen Sie Schalter 2] 2 2 2] 2]
1, 2 und 3 fir die Messbereiche wie nebenstehend 3] 3] 3] 3 3
angezeigt. Einheiten 4 4 4 4 4
Pa 1000 2500 5000 7500 10000
L mm H,0 100 250 500 750 1000
Beispiel:
0---> +7500 Pa, der Messbereich belauft sich auf 7500 mbar 10 25 50 75 100
Pa
- 500 Pa---> +500 Pa, der Messbereich belauft sich auf in WG 4 10 20 30 40
1000 P
a mm HG 75 20 40 60 75

Einstellung des Standardmessbereichs/Zentralnull DIP-Schalter 2

Gesamter

K f t . ntraini
Zur Einstellung der Art des Messbereichs, setzen Sie Schalter ontigurationen | wessbereicn | Zenram!
4 wie nebenstehend angezeigt. 1 1
- 2 2
Kombinationen
Beispiel:  Standard / 0 1 (0/1000 Pa) 3 3
Zentralnull Bl (-500 Pa/0/+ 500 Pa) 4] | 4

VACON
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