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1 - APLICACION CIAT

En las paginas siguientes aparece la lista de los parametros de los distintos grupos.
Encabezado de las tablas:

Cadigo = Coédigo mostrado en el panel de operador; designa el nimero del parametro

Parametro = Nombre del parametro

Min. = Valor min. del parametro

Max. = Valor max. del parametro

Unidad = Unidad del valor del parametro (en su caso)

Predet. = Valor preajustado en fabrica

Ajus. us. = Valor ajustado por el usuario

ID = Numero de identificacion del parametro (utilizado con las herramientas de software)

P2.1.6 = En codigo del parametro: el valor del parametro solo puede ser modificado con el convertidor de frecuencia
- parado.

1.1 Valores mostrados (panel de control: menu M1)

Los valores mostrados son los de los parametros y las sefales, asi como los valores de estado y de medicion. El usuario no
puede modificarlos.

Para obtener mas informacién, consulte los manuales de usuario Vacon NXL y NXS.

Caodigo Parametro Unidad Id Descripcion

V1.1 Frecuencia motor Hz 1 Frecuencia suministrada al motor

V1.2 Referencia frecuencia Hz 25

V1.3 Velocidad motor rpm 2 Velocidad motor calculada

V1.4 Corriente motor A 3 Corriente motor medida

V1.5 Par motor % 4 Par real calculado/nominal del motor

V1.6 Potencia del motor % 5 Potencia real calculada/nominal del motor

V1.7 Tension motor \ 6 Tension motor calculada

V1.8 Tension bus de CC \Y 7 Tension bus de CC medida

V1.9 Temperatura °C 8 Temperatura del radiador

V1.10 Entrada analégica 1 13 Al

V1.1 Entrada analégica 2 14 Al2

V1.12 Corriente en la salida analégica mA 26 AO1

V1.13 Corriente en la salida analég. 1, tarjeta de extension mA 31

V1.14 Corriente en la salida analdg. 2, tarjeta de extension mA 32

V1.15 DIN1, DIN2, DIN3 15 Estado de las entradas légicas

V1.16 DIE1, DIE2, DIE3 33 Tarjeta de ext. de E/S: estado de las entradas légicas

V1.17 RO1 34 Estado de la salida de relé 1

V1.18 ROE1, ROE2, ROE3 35 Tarjeta de ext. de E/S: estado de las salidas de relé

V1.19 DOE 1 36 Tarjeta de ext. de E/S: estado de la salida logica 1

V1.20 PID: referencia % 20 En % de la referencia proceso max.

V1.21 PID: retorno % 21 En % de la medida max.

V1.22 PID: error % 22 En % del error max.

V1.23 PID: salida % 23 En % del valor de salida max.

V1.24 Salidas Permut1, Permut2, Permut3 30 Disponible con el control bomba/ventilador en cascada
0 = Estandar

V1.25 Modo 66 ; : ; 22:23:93
3 = Presién diferencial (caudal)
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1.2 Parametros basicos (panel de control: menu P2 —-P2.1)

Codigo Parametro Min. Max. | Unidad | Predet. | Ajus. us. ID Nota
P2.1.1 Frecuencia min. 0,00 Par.2.1.2 Hz 20,00 101
P2.1.2 Frecuencia max. Par.2.1.1| 320,00 Hz 50,00 102 NOTA: Sif,,, > velocidad sincrona del motor,
compruebe la compatibilidad del motor y del
sistema de accionamiento.
P2.1.3 Tiempo de aceleracion 1 0,1 3000,0 s 10 103
P2.1.4 Tiempo de desaceleracion 1 0,1 3000,0 s 10 104
P2.1.5 Corriente méax. de salida 0,1xIL 1,5xIL A IL 107 NOTA: Las féormulas se aplican de forma
aproximada a los convertidores de frecuencia
hasta el modelo MF3. En el caso de los modelos
superiores, pongase en contacto con Vacon.
" ) NXL2:230v
P2.1.6 Tensién nominal motor 180 690 Vv NXL5-400v 110
P2.1.7 Frecuencia nominal motor 30,00 320,00 Hz 50,00 1M1 Véase placa de caracteristicas del motor.
. ) El preajuste de fabrica se aplica a un motor de 4 polos
P2.1.8 Velocidad nominal motor 300 20000 rpm 1440 "2 correspondiente al calibre del convertidor de frecuencia.
P2.1.9 Corriente nominal motor 0,3xIL 1,5xIL A IL 113 Véase placa de caracteristicas del motor.
P2.1.10 Cos¢p motor 0,30 1,00 0,85 120 Véase placa de caracteristicas del motor.
0 = Rampa
P2.1.11 Modo Marcha 0 2 0 505 1 = Rearranque al vuelo
2 = Rearranque al vuelo condicional
P2.1.12 Modo Parada 0 1 0 506 |0 - Ruedalibre
1 = Rampa
P2.1.13 Optimizacién U/f 0 1 0 109 |0 =Noutlizada
1 = Sobrepar automatico
0 = Entrada analég. 1 (Al1)
1 = Entrada analdg. 2 (Al2)
2 = Referencia panel
. 3 = Referencia bus de campo
P2.1.14 Referencia E/S 0 5 0 17 (FBSpeedReference)
4 = Motopotenciémetro
5 = Seleccion Al1/A12
6 = Entrada analdg. 3 (AI3)
No utilizada si Al2: min.
usuario <> 0 % o Al2: max.
usuario <> 100 %
1=0mA-20mA
P2.1.15 Al2: rango de sefal 1 4 2 390 2=4mA-20mA
3=0V-10V
4=2V-10V
5=0V-5V
6=05V-45V
0 = No utilizada
1 = Frec. motor (0-f 4, )
2 = Referencia frec. (0-f,4,)
3 = Velocidad motor (0-npot0r)
4 = Corriente mot. (0-l,votor)
5 = Par mot. (0-C,,yot0r)
P2.1.16 Salida analdgica: funcion 0 12 1 307 | 6 = Potencia mot. (0-P o101
7 = Tension mot. (0--Upwotor)
8 = Tension CC (0-1000 V)
9 = PID: referencia
10 = PID: retorno 1
11 = PID: error
12 = PID: salida
0 = No utilizada
1 = Marcha atraés (DIN1 = Marcha adelante)
2 = Inversién del sentido de rotacién (DIN1 = Marcha)
3 = Impulso de parada (DIN1 = Imp. de marcha)
4 = Fallo ext., contacto n.a.
P2.1.17 DIN2: funcién 0 10 5 319 5 = Fallo ext., contacto n.c.
6 = Validacién marcha
7 = Velocidad constante 2
8 = Motopot. +vel. (n.a.)
9 = Desactivar PID (ref. frecuencia directa)
10 = Enclavamiento 1
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Caodigo Parametro Min. Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota
0 = No utilizada
1 = Inversion del sentido de rotacion
2 = Fallo ext., contacto n.a. 3 = Fallo ext.,
contacto n.c.
4 = Rearme de fallos
5 = Validacion marcha
6 = Velocidad constante 1
7 = Velocidad constante 2
8 = Ctrl. frenado por iny. de CC
. " 9 = Motopot. +vel. (n.a.)
P2.1.18 DIN3: funcién 0 17 6 301H 10 = Motopot, -vel. (n.a.)
11 = Desactivar PID (ref. frecuencia directa)
12 = PID: seleccion referencia panel 2
13 = Enclavamiento 2
14 = Entrada de la termistancia motor
(consulte el manual de usuario,
capitulo 6.2.4)
15 = Forzar ctrl. terminal de conexién de E/S
16 = Forzar ctrl. bus de campo
17 = Seleccién Al1/AI2 para la referencia de E/S
P2.1.19 Velocidad constante 1 0,00 Par. 2.1.2 Hz 10,00 105
P2.1.20 Velocidad constante 2 0,00 Par. 2.1.2 Hz 50,00 106
P2.1.21 Reinicio autom. 0 1 0 731 2 B gl"
0 = Se muestran todos los parametros y menus
P2.1.22 Parametros ocultos 0 1 0 115 1 = Solo se muestran el grupo P2.1y los
menus de M1 a H5
0 = Estandar
1 =1 sensor PID
P2.1.23 Modo de marcha 0 3 0 2 = 2 sensores PID
3 = Presién diferencial PID

1.3 Configuracion de las entradas (panel de control: menu P2 — P2.2)

Caodigo Parametro Min. Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota

0 = No utilizada

1 = Inversion del sentido de rotacion
2 = Fallo ext., contacto n.a.

3 = Fallo ext., contacto n.c.

4 = Rearme de fallos

5 = Validacion marcha

P2.2.1 Tarjeta de extension, 6 = Velocidad constante 1

DIE1: funcion 7 = Velocidad constante 2

8 = Ctrl. frenado por iny. de CC

9 = Motopot. +vel. (n.a.)

10 = Motopot. -vel. (n.c.)

10 = Desactivar PID (regulador PID sel.)
12 = PID: seleccion referencia panel 2
13 = Enclavamiento 1

Tarjeta de extension,

P2.22 DIE2: funcién

0 13 4 330 idem P2.1.18

0 = No utilizada

1 = Inversién del sentido de rotacién
2 = Fallo ext., contacto n.a.

3 = Fallo ext., contacto n.c.

4 = Rearme de fallos

5 = Validacién marcha

Tarjeta de extension, 6 = Velocidad constante 1

P22.3 DIE3: funcién 7 = Velocidad constante 2

8 = Ctrl. frenado por iny. de CC

9 = Motopot. +vel. (n.a.)

10 = Motopot. -vel. (n.c.)

11 = Desactivar PID (regulador PID sel.)
12 = PID: seleccion referencia panel 2
13 = Enclavamiento 3

idem P2.2.3

P2.2.4 DIN4: funcién (Al1) 0 13 2 499 §iP226=0

10 = Al1 (1 = Local, 0 = entrada 1)
11 = A2 (1 = Local, 1 = entrada 2)
20 = Ext. Al1 (2 = tarjeta ext.0 = Entrada 1)
21 = Ext. Al2 (2 = placa ext.1 = Entrada 2)

P2.25 Al1: seleccién 0 10 377
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Caodigo Parametro Min Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota
No utilizada si Al2: min. usuario <> 0 % o Al2:
max. usuario <> 100 %
1 =0-20 mA
= 2 =4-20mA
P2.2.6 Al1: rango de sefial 0 6 3 379 3-0V_10V
4=2V-10V
5=0V-5V
6=05V-45V
P2.2.7 Al1: min. usuario 0,00 100,00 % 0,00 380
P2.2.8 Al1: max. usuario 0,00 100,00 % 100,00 381
. » 0 = Sin inversion
P2.2.9 Al1: inversién 0 1 0 387 1 = Sefial invertida
P2.2.10 Al1: tiempo de filtrado 0,00 10,00 s 1 378 0 = Sin filtrado
P2.2.11 Al2: seleccion 0 1 388 idem par. 2.2.5
No utilizada si Al2: min.
usuario <> 0 % o Al2: max. usuario <> 100 %
1 =0-20 mA
= 2 =4-20mA
P2.2.12 Al2: rango de sefial 0 6 2 390 3=0V_10V
4=2V-10V
5=0V-5V
6=05V-45V
P2.2.13 Al2: min. usuario 0,00 100,00 % 0,00 391
pP2.2.14 Al2: méax. usuario 0,00 100,00 % 100,00 392
. » 0 = Sin inversion
P2.2.15 Al2: inversién 0 1 0 398 1 = Sefial invertida
P2.2.16 Al2: tiempo de filtrado 0,00 10,00 s 1 389 0 = Sin filtrado
Motopotenciémetro: 0 = Sin puesta a cero
P2.2.17 | puesta a cero referencia 0 2 1 367 1 = Puesta a cero si parado o corte de alimentacion
frecuencia 2 = Puesta a cero si corte de alimentacién
P2.2.18 | Referencia: valor min. 0,00 P2.2.19 0,00 344 Z‘: :;‘:la;r:a F;Zfrerzeﬁaybr‘:;fepzarmzp;’g)ango
P2.219 | Referencia: valormax. | P22.18 | 320,00 0,00 345 2‘2 :‘I‘:‘Ztlar:r:a ‘;:frerzeﬁaybr:z;ep;armzp;’ga”9°
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Caodigo Parametro Min Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota
0 = Entrada analég. 1 (Al1)
1 = Entrada analdg. 2 (Al2)
2 = Referencia panel

Seleccion referencia 3 = Referencia bus de campo

P2220 panel 0 6 2 121 (FBSpeedReference)
4 = Motopotenciémetro
5 = Seleccion Al1/A12
6 = Entrada analég. 3 (AI3)
0 = Entrada analdg. 1 (Al1)
1 = Entrada analég. 2 (Al2)
2 = Referencia panel

Seleccién referencia bus 3 = Referencia bus de campo

2221 de campo 0 6 2 122 (FBSpeedReference)
4 = Motopotenciémetro
5 = Seleccion Al1/A12
6 = Entrada analég. 3 (AI3)

B.10/ B/
P2.2.22 Al3: seleccion 0 E.10 ) 1550 | idem par. 2.2.5
C.1NXS
NXS
No utilizada si Al2: min. usuario <> 0 % o Al2:
max. usuario <> 100 %
1 =0-20 mA
. - 2=4-20mA

P2.2.23 Al3: rango de sefial 0 6 2 1551 3-0V_10V
4=2V-10V
5=0V-5V
6=05V-45V

P2.2.24 AI3: min. usuario 0,00 100,00 % 0,00 1552

P2.2.25 Al3: max. usuario 0,00 100,00 % 100,00 1553

P2.2.26 Al3: inversion 0,00 100,00 % 0,00 380

P2.2.27 Al3: tiempo de filtrado 1 0 1554 381

1.4 Configuracion de |

as salidas (panel de c

ontrol: menu P2 — P2.3)

Caodigo

Parametro

Min.

Max.

Unidad

Predet. Ajus. us. ID

Nota

P2.3.1

Salida de relé 1: funcion

22

0 = No utilizada

1 = Listo

2 = Marcha

3 =Fallo

4 = Fallo invertido

5 = Alarma sobrecalentamiento NXL
6 = Alarma o fallo ext.

7 = Alarma o fallo ref.

8 = Alarma

9 = Invertido

10 = Velocidad constante

11 = Velocidad alcanzada

12 = Regulacion activa

13 = Supervision frec. 1

14 = Ctrl. terminal de conexién de E/S
15 = Alarma/fallo termistancia
16 = Supervision retorno PID
17 = Permut. 1: ctrl.

18 = Permut. 2: ctrl.

19 = Permut. 3: ctrl.

20 = Supervision Al

21 = FB Digital input 2

(FB CW BIT 4)

22 = FB Digital input 1

(FB CW BIT 3)

P2.3.2

Tarjeta de extension,
salida de relé 1: funcién

22

{dem parametro 2.3.1

P2.3.3

Tarjeta de extension,
salida de relé 2: funcién

22

idem parametro 2.3.1

P2.3.4

Tarjeta de extension,
salida légica 1: funcion

22

idem parametro 2.3.1

P2.3.5

Salida analégica: funcion

Véase par. 2.1.16

P2.3.6

Salida analégica: tiempo
de filtrado

10,00

1,00 308

0 = Sin filtrado

NE 09.23 E

ES-6

CIAT



Caodigo Parametro Min Max. Unidad | Predet. | Ajus. us. ID Nota
) ST ” 0 = Sin inversion
P2.3.7 Salida analégica: inversién 0 1 0 309 1 = Sefial invertida
. ST 0=0mA
P2.3.8 Salida analogica: min. 0 1 0 310 1=4mA
P2.3.9 Salida analégica: rango de sefial 10 1000 % 100 31
pp3qo | loretade extension salida 0 12 0 472 | idem parametro 2.1.16
analdgica 1: funcién
Tarjeta de extension, salida : B}
P2.3.11 . » 0 12 0 479 Idem parametro 2.1.16
analdgica 2: funcién
0 = Sin supervision
P2.3.12 | Funcién supervision frecuencia 1 0 2 0 315 1 = Supervision limite inferior
2 = Supervision limite superior
P2.3.13 Valor frecuencia 1 supervisado 0,00 Par. 2.1.2 Hz 0,00 316
- . 0 = Sin supervision
P2.3.14 E""aia a::/';ig;a (A: 0 2 0 356 |1=Al
up 2=A12
P2.3.15 Supervision Al limite de 000 | 100,00 % 10,00 357
desactivacion
P2.3.16 Supervision AL limite de 0,00 | 100,00 % 90,00 358
activacion
Retardo salida de relé 1
pP2.3.17 MARCHA 0,00 320,00 s 0,00 487 Retardo marcha para RO1
Retardo salida de relé 1
pP2.3.18 PARADA 0,00 320,00 s 0,00 488 Retardo marcha para RO1
1.5 Control del variador (panel de control: menu P2 — P2.4)
Codigo Parametro Min. Max. Unidad Predet. | Ajus. us. ID Nota
0 = Lineal
P2.41 Forma rampa 1 0,0 10,0 s 0,0 500 > 0 = Tiempo de rampa S
0 = No validado
P2.4.2 Chopper de frenado 0 3 0 504 1 = Utilizado en estado Marcha
2 = Utilizado en estados Marcha y Parada
P2.4.3 Corriente frenado por CC 0,15x1h | 1,5x1y A Varia 507
P2.4.4 Duracion ff:;ic; por CCen 0,00 600,00 s 0,00 508 0 = Frenado por CC desactivado en parada
pp4s | Umbralfrecuenciadefrenado |, 10,00 Hz 1,50 515 | idem parametro 2.1.16
por CC
P2.4.6 Duracién frenado por CC en 0,00 600,00 s 0,00 516 0 = Frenado por CC desactivado en arranque
arranque
. 0 = Desactivado
P2.4.7 Frenado flujo 0 1 0 520 1 = Activado
P2.4.8 Corriente fren. flujo 0,0 Varia A 0,0 519
1.6 Salto de frecuencias (panel de control: menu P2 — P2.5)
Caodigo Parametro Min. Max. Unidad | Predet. | Ajus. us. ID Nota
P25.1 Rango frecuencia 1. fimite 00 |Par252| Hz 0,0 509 |0 = No utilizado
inferior
P252 Rango frecuencia 1: limite 00 |[Par212| Hz 0,0 510 |0 = No utilizado
superior
Multiplicador del tiempo de rampa seleccionado
P2.5.3 Reduccién rampa ace./des. 0,1 10,0 Tiempo s 1,0 518 entre los limites del rango de frecuencias que
se saltara
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1.7 Control del motor (panel de control: menu P2 — M2.6)

Codigo Parametro Min. Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota

0 = Regulacion frecuencia

P2.6.1 Modo de control 0 1 0 600 1 = Regulacién velocidad

0 = Lineal

1 = Cuadratica

2 = Configurable

3 = Lineal con optim. flujo

P2.6.2 Relacion U/f 0 3 0 108

Punto de atenuacion del

P26.3 30,00 320,00 Hz 50,00 602
campo
poga4 | Uftensibnenelpunio |, o, 200,00 % 100,00 603 | n % x Unmot
de atenuacién del campo
P2.6.5 UIT: frecuencia 0,00 |ParP263 Hz 50,00 604
intermedia
0,
P26.6 | U tension intermedia 0,00 100,00 % 100,00 gos | M xUnmot
Valor max. del parametro = par. 2.6.4
P26.7 UJF: tension a 0 Hz 0,00 40,00 % 15 606  |n % x Unmot
P26.8 Frecuencia de 1,0 16,0 KHz 6,0 601 | Varia segin la potencia (kW)
conmutacion
Regulador de 0 = No utilizado
P269 sobretension 0 ! ! 607 1 = Utilizado
P2.6.10 | Regulador de subtension 0 1 1 gog |9 = Noutilzado
1 = Utilizado
P2.6.11 Identificacion 0 1 0 g31 |0 = Ninguna accion

1 = Identificacién sin marcha

1.8 Protecciones (panel de control: menu P2 — P2.7)

Caodigo Parametro Min. Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota
0 = Ninguna accién
Accion en caso de fallo 1 = Alarma
P271 referencia 4 mA 0 3 0 700 2 = Fallo, parada segtin 2.1.12

3 = Fallo, parada rueda libre

Accion en caso de fallo

P2.7.2 0 3 2 701
externo
P273 Accion en caso .d'e fallo 1 3 1 797 0 = Ninguna accion
por subtension 1 = Alarma
P2.7.4 Supervisién fases motor 0 3 2 702 2 = Fallo, parada segun 2.1.12
P275 Proteccion contra los 0 3 2 703 3 = Fallo, parada rueda libre

fallos de tierra

Proteccién térmica del

P2.7.6 motor (PTM) 0 3 2 704
P2.7.7 PTM: temperatura ~100,0 100,0 % 0,0 705
ambiente
P2.7.8 PTM: a0 Hz 0,0 150,0 % 40,0 706
P2.7.9 PTM: constante de 1 200 min Varia 707
tiempo
P2.7.10 Factor servicio mot. 0 100 % 100 708
Proteccion contra el .
P2.7.11 calado del motor (PCM) 0 3 1 709 Idem par. 2.7.1
P2.7.12 | PCM: limite de corriente 0,1 lnmotor X 2 A lnmotar X 1.3 710
P2.7.13 PCM: retardo 1,00 120,0 s 15,0 711
P2.7.14 PCM: umbral frecuencia 1,0 P21.2 Hz 25,0 712
Proteccién contra las .
P2.7.15 subcargas (PSC) 0 3 0 713 Idem par. 2.7.1
P2.7.16 PSC: par alaf. nom. 10,0 150,0 % 50,0 714
P2.7.17 PSC: para 0 Hz 5,0 150,0 % 10,0 715
P2.7.18 PSC: retardo 2,00 600,00 s 20,00 716
p2.7.19 | Accion en caso de fallo 0 3 2 732 | idem par. 2.7.1
de termistancia
Accion en caso de fallo
P2.7.20 de comunic. (en bus de 0 3 2 733 idem par. 2.7.1
campo)
p2.7.21 | Accion en caso de fallo 0 3 2 734 | idem par. 2.7.1

de la tarjeta (slot)

0 = Ninguna accién

L 1 = Alarma si < limite
Supervision de retorno

P2.7.22 0 4 0 735 |2 = Alarma si > limite
PID S
3 = Fallo si < limite
4 = Fallo si > limite
pp723 | Limite de supervision 0,0 100,0 % 100 736
retorno PID
P2.7.24 Retardo supervision 0 3600 s 5 737
retorno PID
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1.9 Reinicio automatico (panel de control: menu P2 — P2.8)

Codigo Parametro Min. Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota
P2.8.1 Tiempo de espera 0,10 10,00 s 0,50 717
P2.8.2 Retardo rearme 0,00 60,00 s 30,00 718
0 = Rampa
P2.8.3 Tipo de reinicio 0 2 0 719 1 = Rearranque al vuelo
2 = Rearranque al vuelo condicional
1.10 Regulador PID (panel de control: menu P2 — P2.9)
Codigo Parametro Min. Max. Unidad | Predet. | Ajus. us. ID Nota
0 = No utilizado
1 = Regulador PID activado
P29.1 Regulador PID 0 ! 0 163 2= Regulacién bombas/ventiladores activada, grupo
P2.10 accesible
0 = Entrada analég. 1 (Al1)
1 = Entrada analdg. 2 (Al2)
P2.9.2 PID: referencia 0 4 2 332 | 2 =Ref. panel (PID ref. 1)
3 = Ref. bus de campo (ProcessDatalN1)
4 = Entrada analog. 3 (Al3)
0 = Sefial Al1 (ent. ana. 1)
1 = Sefial Al2 (ent. ana. 2)
2 = Bus de campo (ProcessDatalN2)
3 = Par motor
4 = Velocidad motor
P2.9.3 Seleccion retorno PID 0 9 0 334 | 5 = Corriente motor
6 = Potencia motor
7 = Senal Al1 — sefial Al2
8 = Valor max. entre Al1 y Al2
9 = Senal AI3 (ent. ana. 3)
10 = Valor max. entre Al3 y Al2
P2.9.4 PID: ganancia 0,0 1000,0 % 100,0 118
P2.9.5 PID: tiempo integracion 0,00 320,00 s 10,00 119
P2.9.6 PID: tiempo derivado 0,00 10,00 s 0,00 132
P2.9.7 Medicién 1 min. -32000 32000 0 1504 | Rango minimo de medicion del sensor (bar, T?, Pa)
P2.9.8 Medicién 1 max. 0 32000 100 1505 | Rango maximo de medicion del sensor (bar, T2, Pa)
P2.9.9 Inversién error 0 1 0 340
P2.9.10 Frecuencia espera Par.21.1 | Par.2.1.2 Hz 2 1016
P2.9.11 Retardo reposo 0 3600 s 30 1017
P2.9.12 Nivel reanudacion 0,00 100,00 % 25,00 1018
0 = Reanudacién si medicion inf. a nivel reanudacién
(2.9.12)
1 = Reanudacion si medicién sup. a nivel
» reanudacion (2.9.12)
P2.9.13 Modo reanudacion 0 3 0 1019 1 5 - Reanudacion si medicion inf. a RefPID% x
P2.9.12
3 = Reanudacién si medicion sup. a RefPID% x
P2.9.12
Decimales (formato 0 = XXX
P2.9.14 visualizacion de los 0 0 0 1503 |1 =XXX
valores) 2 = X, XX
Coeficiente entre la presién y el caudal (véase
P2.9.15 Coeficiente K 0 2200 0 1502 | especificaciones técnicas del ventilador)
0 = Inhibido
P2.9.16 Consigna proceso min. 0 65535 0 1506 | Rango minimo de consigna (°C/Pa, bar, m o m%h)
P2.9.17 Consigna proceso max. 0 65535 100 1507 | Rango maximo de consigna (°C/Pa, bar, m o m%h)
P2.9.18 Ent. an.l 0 100.00 % 0 1556 Refelrencia Pl min., ajustada mediante una entrada
Ref. PI min. analog.
P29.19 Ent. an.' 0 100.00 % 100.00 1557 Refelrencia Pl max., ajustada mediante una entrada
Ref. Pl méax. analog.
0=
P2.9.20 1=°C
Unicamente | Unidad visualizada en la 2=Pa
en NXS pantalla 0 S 0 1036 3 = bar
4=m
5=mh
CIAT ES-9 NE 09.23 E



1.11 Regulacion de las bombas/ventiladores (panel de control: menu P2 -> P2.10)
Nota: Solo puede accederse al grupo P2.10 si el par. 2.9.1 esta ajustado en 2.

Codigo Parametro Min. Max Unidad | Predet. Ajus. us. ID Nota
p2.10.4 | Numerodemotores 0 3 1 1001
auxiliares
P2.10.2 Retardo arranque aux. 0,0 300,0 s 4,0 1010
P2.10.3 Retardo parada aux. 0,0 300,0 s 2,0 1011
0 = No utilizada
1 = Permutacién con bombas aux.
P2.10.4 Permutacion 0 4 0 1027 2= Permutac.w')n con conv. fr'ec. y bombas aux.
3 = Permutacién y enclavamientos (bombas aux.)
4 = Permutacion y enclavamientos (conv. frec. y
bombas aux.)
P2.105 | Intervalo de permutacion | 0,0 3000,0 h 48,0 1009 |QO=TEST=40s
Retardo para la permutacion
Permutacion: numero Num. max. de motores aux. durante la
P2.10.6 max. de motores 0 3 1 1030 L '
. permutacion
auxiliares
P2.10.7 Limite frecug’nma 0,00 Par.2.1.2 Hz 25,00 1031 Frecuencia max. durante la permutacion
permutacion
Frecuencia arranque, Par.
P2.10.8 Aux 210.9 320,00 Hz 51,00 1002
P2.10.9 | Frecuencia parada, Aux1 | Par.2.1.1 | Par. 2.10.8 Hz 10,00 1003
Caodigo Parametro Min. Max Unidad | Predet. Ajus. us. ID Nota
. 0 = Modbus inhibido
P2.11.1 Protocolo bus de campo 0 1 1/Validado 1600 1 = Modbus validado
P2.11.2 Direccién esclavo 1 250 12 1601 Direccion esclavo Modbus
Velocidad Modbus
P2.11.3 Caudal 1 9 5/9600 Bds 1602 |5 =96 Bds
6 =19 200 Bds
Num. de StopBits Modbus
P2.11.4 Bits de parada 0 1 0/1 StopBit 1604 | 0 = 1 StopBit
1 = 2 StopBits
Paridad Modbus
P2.11.5 Paridad 0 2 0/Sin paridad 1605 ‘1’ : s'a"r paridad
2 = Impar
pa.116 | hetrdointermupcion 0 1000 s 5 1606 | Retardo dispositivo de vigilancia Modbus
comunicacion
Control del ventilador interno NX
P2.11.7 Control ventil. interno 0 1 0 1607 | 0 = Permanente
1 = Regulado termostaticamente
P2.11.8 F10 Filtro 0 1000 s 0 1608 | Tiempo de filtrado del fallo fase red
P2.11.9 F10 Tension 1 50 Vv 100 1610 | Umbral de tensién del fallo fase red

1.12 Control mediante el panel de operador (panel de control: menu K3)

A continuacion aparecen recopilados los parametros de seleccion de la fuente de control y del sentido de rotaciéon del motor con

el panel de operador.

Caodigo Parametro Min. Max. Unidad | Predet. Ajus. us. ID Nota
1 = Terminal de conexién de E/S
P3.1 Fuente de control 1 3 1 125 2 = Panel de operador
3 = Bus de campo
R3.2 Referencia panel Par.21.1 | Par.2.1.2 Hz
Sentido de rotacién 0 = Adelante
P33 (dir. panel) 0 ! 0 123 1 = Atras
0 = Boton de parada operativo solo en el panel
P3.4 Botén de parada 0 1 1 114 de control
1 = Botén de parada siempre operativo
P3.5 PID: referencia 1 65535 1000 Punto de consigna 1
P3.6 PID: referencia 2 65535 1000 Punto de consigna 2
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1.13 Funcionamiento con ajuste de consigna mediante una entrada analégica

Este modo de funcionamiento se encuentra disponible a partir de la versiéon 102 de la aplicacion.

Esta funcién ha sido desarrollada para responder a la necesidad de obtener una consigna de regulacién PID en funcién de un
dato exterior, por ejemplo, la consigna BMS o el sensor de temperatura ambiente, humedad, etc.

Esta funcion permite definir una entrada analégica como consigna de regulacion a través del parametro «PID: referencia» P2.9.2,
que debe estar ajustado en una de las entradas analdgicas. Si la referencia esta en 2/«Ref. panel», no tiene lugar ninguna
modificacién del funcionamiento respecto a la version 101.

Ejemplo de modificacién de la consigna PID mediante una entrada analégica:

Consigna PID

e Consigna
e proceso max.

5
1% Pra - - .-'.
Consigna

proceso min. k5
.

Nota: El modo de funcionamiento puede ser combinado si se selecciona una entrada analégica como consigna PID principal y
una consigna PID fija, ajustable en P3.6, seleccionada segun la posicion de la entrada légica 3 (DIN3), con P2.1.18 configurado
en 12/«PID: Sel. ref. panel 2»: entrada légica 3 cerrada, la consigna proviene de P3.6.

Ejemplo de aplicacion:

= En verano, consigna PID automatica en funciéon de un sensor de temperatura

= Y en invierno, DIN3 cerrado, consigna PID fija

1.14 Menu Sistema (S6) NXL

Al menu Sistema se accede desde el menu principal presionando el botén > mientras se visualiza S6.

Desde el menu Sistema puede accederse a las funciones de control general del convertidor de frecuencia, como los ajustes

mediante el panel de operador, los juegos de parametros de usuario o la informacién sobre la configuracion material y de software.
En la tabla siguiente se enumeran todas las funciones del menu Sistema.

Funciones del menu Sistema

Codigo Parametro Min. Max. Unidad | Predet. Ajus. us. ID Nota
S6.3 Transfe'rencia
param.
0 = Selec.
1 = Guardar Util1
2 = Cargar Util1
3 = Guardar Util2
P6.3.1 Juego de parametros 4 = Cargar Util2
5 = Recuperar preajuste de fabrica
6 = Fallo
7 = Esperar
8 = OK
S6.5 Seguridad
. 0 = Modificaciones autorizadas
P652 Blogueo pardmetros 0 ! 0 1 = Modificaciones prohibidas
S6.6 Ajustes panel
P6.6.1 Pagina por defecto 0
P6.6.3 Retardo regreso pagina 5 65535 S 30
por defecto
S6.7 Ajustes materiales
P62 Control del ventilador 0 ! g = ::;n;:r:z:;ratura (solo modelos MF4 y sup.)
P6.7.3 Interrupcién com. HMI 200 5000 ms 200
S6.7.4 Reanudacién com. HMI 1 10 5
S6.8 Infor|:naci6h del
sistema
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Cddigo Parametro Min. Max. Unidad Predet. Ajus. us. ID Nota
S6.8.1 Menu contadores
C6.8.1.1 Contador MWh kWh
6812 Contador dias de hh:mm:ss
funcionamiento
Contador horas de o
C6.8.1.3 funcionamiento hh:mm:ss
Contadores puesta a
S6.8.2 e
Contador puesta a cero
T6.8.2.1 MWh kWh
P6.8.2.2 Puesta a cero contador 0 = Ninguna accion
T MWh 1 = Puesta a cero del contador MWh
Contador puesta a cero
16823 dias de funcionamiento
Contador puesta a cero o
T6.8.24 horas de funcionamiento hh:mm:ss
P6.8.25 Puesta a cero contador 0 = Ninguna accion
e horario 1 = Puesta a cero 76.8.2.3, 76.8.2.4
S6.8.3 | Informacién del software
16.8.3.1 Pack del software Acceso a la informacion con botén derecho del menu
16.8.3.2 Version de software
16.8.3.3 Interfaz de explotacion
16.8.3.4 Carga del sistema %
Informacién de la
SOt aplicacién
S6.8.4.1 Aplicacion
A6.8.4.1.1 ID de la aplicacion
A6.8.4.1.2 | Version de la aplicacién
Interfaz de explotacion
A684.1.3 de la aplicacién
S6.8.5 | Informacién del material
16.8.5.2 Tensién de la unidad Vv
16.8.5.3 Chopper de frenado 0 = Ausente, 1 = Presente
S6.8.6 Opciones
N Nota: Los submenus no aparecen si no se
56861 Ubicaion E OPT- encuentra instalada ninguna tarjeta opcional.
1 = Pérdida de conexion
N 2 = En curso de inicializacion
16.8.6.1.1 Ubicacién E Estado 3 = Marcha
5 = Fallo
16.8.6.1.2 Ubicacion E Version
programa
N Nota: Los submenus no aparecen si no se
56862 Ubicacién D OPT- encuentra instalada ninguna tarjeta opcional.
1 = Pérdida de conexion
L 2 = En curso de inicializacion
16.8.6.2.1 Ubicacién D Estado 3 = Marcha
5 = Fallo
Ubicacién D Version
16.8.6.2.2 programa
S6.9 Modo Al
0 = Entrada de tension
P6.9.1 Modo AIA1 0 1 0 1 = Entrada de corriente
(tipos MF4 — MF6)
0 = Entrada de tension
P6.9.2 Modo AIA2 0 ! 1 = Entrada de corriente
S6.10 Parametros del
bus de campo
16.10.1 Estado comunicacién
0 = No utilizado
P6.10.2 Protocolo bus de campo 1 1 1 1 = Protocolo Modbus
P6.10.3 Direccién esclavo 1 255 1 Direccién 1 — 255
0 =300 baud
1 =600 baud
2 = 1200 baud
P6.10.4 Caudal 0 8 5 3 =2400 baud
4 = 4800 baud
5 = 9600 baud
6 =19 200 baud
7 =38 400 baud
8 =57 600 baud
P6.10.5 Bits de parada 0 1 0 (1) : ;
0 = Ninguno
P6.10.6 Paridad 0 2 0 1 = Impar
2 = Par
. ” 0 = No utilizada
pe.107 | Retardo intermupcion 0 300 s 0 1 =1 segundo
2 = 2 segundos, etc.
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MENU SISTEMA (M6) NXS: Consulte el manual de usuario VACON (p. 85)

1.15 Asistente de puesta en servicio
El asistente de puesta en servicio permite simplificar la programacién del variador seleccionando el modo de funcionamiento
deseado. Este asistente comienza tras presionar durante 5 segundos el boton «Stop».

Tabla de los parametros del asistente

Parametros

Gama ajuste

Ajustes

Caracteristicas materiales instalados

Sin sensor

1 sensor

2 sensores

Presion dif.

Ajuste usuario

P2.1.8 Velocidad nominal
motor

300... 20 000 rpm

Velocidad indicada
en la placa

Velocidad indicada en
la placa

Velocidad indicada en
la placa

Velocidad indicada en
la placa

P2.1.9 Corriente nominal

Corriente indicada

Corriente indicada en

Corriente indicada en

Corriente indicada en

0,0...210,0A en la placa X num. la placa X num. de la placa X nim. de
motor la placa
de motor motor motor
P2’.1..1 Frecuencia 0,00... 320,00 Hz 20 20 20 En funcu?n de las
minima necesidades
P2’.1..2 Frecuencia 0,00... 320,00 Hz 50 50 50 En funmgn de las
maxima necesidades
1=0/20 mA
- 2=4/20 mA
eovades amagons po | 37010V 3 2 2 3
) 9 P 4=2/10V (0/10V) (4/20 mA) (4/20 mA) (0110 V)
de sensor instalado)
5=0/5V
6=05V/45V
0=.
. 1=°C o
P2.9.18 Unidad 2=pa 1(°C)o
visualizada en la pantalla _ 0 1(°C) o0 3 (bar) 3 (bar) 5 (m3h)
- 3 =bar
(Gnicamente en NXS) _
4=m
5=m’h
z/zlil:d':?:g?cri]él min. Valor min. indicado Valor min. indicado Valor min. indicado
= -32000...32 000 NO APLICABLE en la placa del sensor | en la placa del sensor | en la placa del sensor
del sensor para sefial (b/°C) (b/°C) (Pa)
eléctrica min. U/l)
P2.9.8 Medicion 1 méax. o o A
(valor de medicién NO APLICABLE Valor max. indicado Valor max. indicado Valor max. indicado

del sensor para sefial
eléctrica max. U/l)

0...19 000

en la placa del sensor
(b/°C)

en la placa del sensor
(b/°C)

en la placa del sensor
(Pa)

Caracteristicas de utilizacion

P2.1.23 Modo

0 = Estandar sin
sensor
(reg. frecuencia)

1 =1 sensor
(reg. PID invertido)

2 = 2 sensores
(reg. PID invertido)

3 = Presion dif.
(reg. PID de caudal)

0 (sin sensor)

1 (1 sensor)

2 (2 sensores)

3 (presion dif.)

P2.9.16 Consigna Valor min. de Valor min. de Valor min. de

proceso min. 0...65535 NOAPLICABLE regulacion (b/°C) regulacion (b/°C) regulacion (m3h)

P2.9.17 Co’n3|gna 0. 65535 NO APLICABLE Valor n.n’ax. de regula- | Valor n'w’ax. de regula- | Valor r.n’ax. de regula-

proceso max. cién (b/°C) cion (b/°C) cién (m*/h)

P2.9.15 Coef. K 0 (inhibido) 0 (no util.) 0 (no util.) 0 (no util.) Valor K

1...2200

P3.5 PID referencia ” ” .

(consigna fija de 0. 65535 NO APLICABLE En funcpn de las En funcpn de las En funcpn de las
. necesidades necesidades necesidades

regulacion)

Fin del a3|ls‘tente de Done Done Done Done

configuracion
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En el caso de los variadores de tipo NXS, el asistente de puesta en servicio se presenta de forma distinta y se formulan preguntas
adicionales. El asistente se inicia durante la primera puesta en marcha o bien presionando durante 5 segundos el boton «STOP»
y seguidamente apagando y volviendo a encender el variador.

[ B jCom) =

=i

g ¥ :'Ele
Enalizh

1.Botéon ENTER 2.Seleccione el idioma de

visualizacion mediante los botones
arriba o abajo y valide con ENTER.

T

B e
Prezzet enta

Beel ication

Multi-ContFR

3.Pulse ENTER. 4.Pulse ENTER.
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5.Introduzca los datos de la 6.Responda «No» pulsando la
instalacion siguiendo el cuadro flecha izquierda.

del asistente de puesta en marcha
anteriormente descrito.

Al final del asistente, se le
preguntara si desea retomar los
ajustes efectuados:

Ll Laitir<p

|=
|=

o ap
=

sl ate e fachiss Mo sy FPareess
Preszetr enta Preszar enta

7.Pulse ENTER. 8.Pulse ENTER.
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El panel de operador cuenta con una memoria que permite archivar los ajustes del variador.
Simplificacion del mantenimiento:

1.Copiar/pegar entre distintos variadores durante la puesta en servicio.

2.Copiar automaticamente los parametros durante la sustituciéon del variador.

|=
|=

T

T

OaD oo DAl O
el -]
Cosie paraidhires Chzront, Panresd?

<Hon Ol > <Hon Ol >

9. Responda «Si» pulsando la flecha derecha. 10. Responda «Si» pulsando la flecha derecha.

O da» o
@

Ly L-é:- A s
Fatientez. ..

11. La copia de los ajustes efectuados se
lleva a cabo de la memoria del variador a
la memoria del panel de la pantalla y tarda
unos 30 segundos.
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