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Las imagenes de este documento son meramente ilustrativas y no forman parte de ninguna oferta de venta o contrato. El fabricante se reserva el derecho a cambiar
el disefio en cualquier momento sin previo aviso.
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INTRODUCCION

El objetivo de este manual es proporcionar una visidon general
de las principales funciones del sistema de control Connect
Touch utilizado para controlar y supervisar el funcionamiento de
bombas de calor aire-agua de alta temperatura AQUACIATCALEO
(080-300) utilizando compresores de tipo Scroll.

Las instrucciones de este manual se ofrecen como una guia de
buenas practicas para la instalacion, puesta en marcha y
funcionamiento del sistema de control. Este documento no
contiene los procedimientos completos de mantenimiento y
servicio técnico para el correcto funcionamiento de los equipos.

Es muy recomendable el apoyo de un técnico de servicio
cualificado para garantizar un funcionamiento perfecto de los
equipos y la optimizacién de todas las funcionalidades
disponibles.

Tenga en cuenta que este documento puede hacer referencia a
componentes o accesorios opcionales y que es posible que
ciertas funciones, opciones o accesorios no estén disponibles
para una unidad concreta. Las imagenes de la portada son solo
para ilustracion y no forman parte de ninguna oferta o contrato
de venta.

IMPORTANTE: Todas las capturas de pantalla de la interfaz
de usuario que se proporcionan en este manual tienen el
texto en inglés. Una vez que se cambie el idioma del sistema,
todos los textos se mostraran en el idioma seleccionado
por el usuario.

Lea todas las instrucciones antes de realizar cualquier trabajo.
Preste atencion a todas las advertencias de seguridad.

La informacién que se proporciona tiene el unico propdsito de
permitir a los clientes manejar y mantener los equipos, y no debe
ser reproducida, modificada o utilizada para ningun otro fin sin
el consentimiento previo del fabricante.

Siglas/abreviaturas

En este manual, el circuito de refrigeracion se denomina circuito
A y los compresores del circuito A se denominan A1 y A2.
Al mismo tiempo, los ventiladores se denominan A1y A2.

BMS Sistema de gestion de edificios

DCFC Free cooling mediante aerorrefrigerante

DGT- Temperatura del gas de la descarga

TGE

VEE Valvula de expansion electronica

ECE Etapa de la resistencia eléctrica

FC Free-cooling

OAT- Temperatura del aire exterior

TAE

LED Diodo emisor de luz

LEN Bus interno (bus interno de comunicaciones que
enlaza la placa basica con las placas esclavas)

SCT- Temperatura saturada de condensaciéon

TSC

SST- Temperatura saturada de aspiracion

TSA

Modos de funcionamiento:
Modo red/Network
Local-Apagado/LOFF
Local-On/L-C

Tipo de operacion: en red
Tipo de operacion: local apagado

Tipo de operacion: modo local
encendido

Modo de funcionamiento: modo de
activacion local, siguiendo una
programacion horaria

Programacion local/L-SC

Modo maestro/Mast Tipo de operacioén: unidad maestra

(sistema maestro/esclavo)

Modo remoto/Rem Tipo de operacion: contactos

remotos
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1 - CONSIDERACIONES DE SEGURIDAD

1.1 - Pautas de seguridad

La instalacion, puesta en marcha y mantenimiento del equipo
pueden entrafar riesgos si no se tienen en cuenta algunos
factores concretos de la instalacion, como presiones de
funcionamiento, presencia de componentes eléctricos y de
tensiones asociadas y los condicionantes del emplazamiento
(zocalos, cubiertas y estructuras de soporte).

Solo ingenieros y técnicos instaladores debidamente cualificados,
con la formacién adecuada en relacién con el producto, estan
autorizados para instalar y poner en marcha el equipo de manera
segura.

Durante todas las operaciones de mantenimiento, es importante
leer, comprender y seguir todas las recomendaciones e
instrucciones indicadas en los manuales de instalacion y
mantenimiento, asi como en las etiquetas fijadas al equipo,
componentes y elementos suministrados aparte.

El incumplimiento de las instrucciones proporcionadas por el
fabricante puede causar lesiones o dafios al producto o a las
personas.

m Aplique todos los codigos y practicas de seguridad
habituales y normativos.

m Use gafas de seguridad y guantes.

m Use los medios adecuados para mover los objetos
pesados.

m Mueva las unidades con cuidado y depositelas
suavemente.

1.2 - Precauciones de seguridad

Solo se permite el acceso a los componentes eléctricos a
personal cualificado de acuerdo con las recomendaciones de la
IEC (Comision Electrotécnica Internacional).

Sobre todo, se recomienda desconectar todas las fuentes de
alimentacion eléctrica de la unidad antes de iniciar ningun
trabajo. Apague el suministro principal de energia con el
disyuntor o seccionador principal.

IMPORTANTE: Este equipo cumple con todos los cédigos
relativos a la compatibilidad electromagnética.

RIESGO DE ELECTROCUCION Incluso cuando el interruptor
o seccionador principal esta apagado, algunos circuitos
especificos todavia pueden estar bajo tensioén, ya que
pueden estar conectados a una fuente de alimentacion
independiente.

RIESGO DE QUEMADURAS La corriente eléctrica puede
hacer que algunos componentes se calienten. Manipule con
mucho cuidado el cable de alimentacioén, los conductos y
los cables eléctricos, las tapas de las cajas de conexiones
y los bastidores del motor.

AQUACIATCALEO ES-4
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2 - DESCRIPCION DEL CONTROL

2.1 - Sistema de control

Las unidades AQUACIATCALEO vienen equipadas con el control
Connect Touch, que actua como interfaz de usuario y herramienta
de configuracion para controlar el funcionamiento de la bomba
de calor.

2.2 - Funciones del sistema

El sistema controla el arranque de los compresores necesarios
para mantener la temperatura deseada del agua a la entrada y
salida del correspondiente intercambiador de calor. Gestiona
constantemente el funcionamiento de la unidad para mantener
una correcta presion de refrigerante en el circuito y supervisa
los dispositivos de seguridad que la protegen contra los fallos
para garantizar su 6ptimo funcionamiento.

Sistema de control Connect Touch:
m Gestiona los compresores para controlar el circuito de agua.

m Controla las bombas de velocidad fija o variable para optimizar
el funcionamiento del circuito de agua.

m Permite a los usuarios controlar la unidad a través de la
interfaz de usuario Connect Touch.

m Proporciona tecnologia de conectividad a internet.

m Admite servicios conectados (conectividad remota, notificacion
de alarma, acceso remoto, informes automaticos de
funcionamiento y rendimiento, asesoramiento técnico).

m Ofrece capacidad de integracion directa de un sistema
de gestion de edificios (Modbus TCP/IP de serie, opcion
BACnet/IP o Lon).

2.3 - Componentes de Connect Touch

El controlador gestiona diversos componentes que permiten que
la unidad funcione con eficacia, entre los que se incluyen los
siguientes:

Pantalla tactil de 4,3"

Conexion BMS

Tecnologia de compresor scroll

Diagnosticos

Conectividad a internet / transmision de correo electrénico
Regulacion de calefaccion

Control de las etapas de la resistencia eléctrica
Produccion de agua caliente sanitaria (opcional)

Control de la caldera (opcional)

2.4 - Modos de funcionamiento

El control puede funcionar en tres modos independientes:

m Modo local: la unidad se controla mediante las 6rdenes de la
interfaz de usuario.

m Modo remoto: la unidad se controla mediante contactos
externos libres de potencial.

m Modo de red: la unidad se controla mediante las 6rdenes de
red (protocolo de propietario/BACnet/Modbus). Se usa un
cable de comunicacion de datos para conectar la unidad al
bus de comunicaciéon RS485.

Cuando el control funciona de forma autbnoma (local o remoto),
conserva todas sus capacidades de control, pero no ofrece
ninguna de las posibilidades de la red.

Parada de emergencia. La orden de parada de emergencia
de la red detiene la unidad, independientemente del tipo de
funcionamiento activo.

CIAT ES-5 AQUACIATCALEO



3 - DESCRIPCION DEL HARDWARE

3.1

Connect Touch es el controlador principal que supervisa constantemente
la unidad y administra la informacién que recibe desde distintos
sensores de presion y de temperatura.

- Placas de control

El sistema de control incluye los siguientes moédulos:
m Connect Touch (controlador + interfaz de usuario)

m La placa SIOB/CIOB que administra las entradas y salidas
principales del controlador

m Laplaca AUX1 que se utiliza para controlar el ACS y la calefaccion
eléctrica, entre otras cosas

Las placas se comunican a través de un bus interno.

3.2 - Alimentacion eléctrica de las placas

Todas las placas se alimentan con un suministro comun de 24 V AC
con conexion a tierra. En el caso de una interrupciéon del suministro
eléctrico, la unidad se reiniciara automaticamente sin necesidad de
un comando externo. Sin embargo, las alarmas activas se guardan
cuando se interrumpe la alimentacion y pueden impedir en ciertos
casos que un determinado circuito o la unidad se reinicien.

PRECAUCION: Mantenga la polaridad correcta al conectar la fuente
de alimentacion de las placas, de lo contrario las placas pueden
danarse.

3.3 - Diodos emisores de luz

Todas las placas verifican continuamente e indican el buen
funcionamiento de sus circuitos electronicos. Se enciende un diodo
emisor (LED) en las placas cuando estan funcionando correctamente.

m EILED rojo encendido intermitente por un periodo de dos segundos
indica un funcionamiento correcto. Una velocidad de destello
diferente indica un fallo de la placa o del software.

m EILED verde parpadea continuamente en la placa mostrando que
la placa se esta comunicando correctamente a través del bus
interno (bus LEN). Si el LED verde no parpadea, esta indicando
un problema de cableado del bus LEN o un problema de
configuracion.

3.4 - Conexiones Connect Touch

Las conexiones se encuentran en la parte inferior del controlador

principal.

m El control ofrece protocolos de comunicacién como, por ejemplo,
LEN, protocolo de propietario, Modbus o BACnet.

m Es posible habilitar y deshabilitar los resistores de final de linea a
través del menu Sistema (consulte la seccion 5.6).

m Un puerto Ethernet permite la comunicacién TCP/IP o la conexion
BMS (Sistema de gestion de edificios).

PROPRIETARY etho
24VAC LEN PROTOCOL MODBUS USB ETH
Ja J6 7 8 Jio 19 5

+G -G+ - G + -G+ -G+

o e o e | |

3.5 - Transductores de presion

El control implementa tres tipos de transductores de presion: los de
alta y baja presion frigorifica, y los correspondientes a la lectura de
la presion de agua. El transductor de presién de agua se utiliza
solamente en las unidades equipadas con la opcion de moddulo
hidraulico.

m Transductor de presion de descarga (tipo de alta presion)
Este transductor mide la presion de impulsién del circuito.
Se utiliza para controlar la presién de condensacién o la
desconexion de etapas de potencia por alta presion. El sensor de
presion de impulsion esta montado en la tuberia de la linea de
descarga del circuito.

m Transductor de presion de aspiracion (tipo de baja presion)

Este transductor mide la presién de aspiracion del circuito.
Se utiliza para controlar la valvula de expansion electronica (VEE),
la presion de evaporacién (en el modo de calefaccion) y para
supervisar los dispositivos de seguridad de presion de aspiracion
relacionados con el entorno de funcionamiento del compresor.
El sensor de presién de aspiracion esta ubicado en la tuberia de
aspiracion del circuito.

m Transductor de presién del economizador (tipo de alta presion)
Este sensor mide la presion intermedia entre los sensores de
presion de impulsion y de aspiracion. Se utiliza para controlar el
economizador de la VEE. Estd montado en el intercambiador de
placas del lado del economizador.

m Transductor de presion de agua
De forma opcional (médulo hidraulico), este sensor se utiliza para
supervisar la presion del agua. La bomba queda protegida contra
la cavitacion (baja presion de entrada en la bomba).

3.6 - Sondas de temperatura

Los sensores de temperatura miden constantemente la temperatura
de los diferentes componentes de la unidad, garantizando asi el
correcto funcionamiento del sistema.

m Sensores de temperatura del agua de entrada y salida del
intercambiador de calor del agua
Los sensores de temperatura del agua de entrada y salida del
intercambiador de calor del agua se utilizan para el control de la
capacidad y con fines de seguridad. Estos sensores de
temperatura del agua se instalan en el lado de entrada y salida.

m Sensores de temperatura de aspiracion
Los sensores de temperatura de aspiracion se utilizan para
controlar la temperatura del conducto de entrada del compresor
para garantizar una correcta gestion del control de capacidad.

m Sensor de temperatura de aspiracion del economizador
Se utiliza para controlar el economizador de la VEE. Mide la
temperatura del gas en el intercambiador de placas del lado del
economizador antes de entrar en el puerto del economizador del
compresor.

m Sensor de temperatura del aire exterior
Mide la temperatura del aire exterior utilizada para determinar
el régimen de verano (operacién en solo ACS) (consulte la
seccion 6.6.3) o para calcular el punto de control siempre que la
compensacion (reajuste) esté basada en la lectura de la
temperatura del aire exterior (consulte la seccion 6.5.2).

m Sensor de temperatura de desescarche
Estos sensores se usan para determinar el final del ciclo de
desescarche para un circuito. Las unidades con dos ventiladores
tienen dos sensores de desescarche, uno por ventilador.

m Sensor de temperatura de agua caliente sanitaria (opcional)
Este sensor de utiliza para medir la temperatura del depdsito de
agua y controlar la demanda de calefaccion.

m Sensores de agua maestro/esclavo (opcional)
Estos sensores miden la temperatura del agua en el colector
comun para el control de la capacidad del sistema maestro/
esclavo. Se instalan solo en el caso de las unidades maestro/
esclavo.

AQUACIATCALEO
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3 - DESCRIPCION DEL HARDWARE

3.7 - Actuadores

m Valvula de expansion electrénica
La valvula de expansion electronica (VEE) se utiliza para ajustar el
flujo de refrigerante. El alto grado de exactitud con el que se coloca
el pistén proporciona un control preciso del flujo de refrigerante y
del sobrecalentamiento de aspiracion.

m Valvula de cuatro vias
Esta valvula se utiliza para pasar la unidad al modo desescarche
cuando es preciso (consulte la seccion 6.9).

m Interruptor de caudal
Para las unidades sin bombas internas, se instala un interruptor de
caudal para garantizar el mantenimiento del caudal minimo
necesario para el funcionamiento correcto y la proteccién del
sistema. Si el interruptor de caudal falla, el estado de alarma apaga
la unidad.

s Bomba de agua (opcional)
El controlador puede regular una bomba externa, montada en obra,
del intercambiador de calor. Consulte la seccion 6.4.

m Caldera (opcional)
La caldera se activa cuando las condiciones de funcionamiento no
son apropiadas para el calentamiento termodinamico o si la unidad
esta apagada debido a la deteccion de una averia. Si se produce
una averia en la unidad en el modo de calefaccién, esta salida
autoriza la puesta en marcha y el apagado de una caldera.

m Baterias eléctricas
Normalmente se utilizan resistencias eléctricas como calentadores
suplementarios en el modo de calefaccion.

3.8 - Conexiones del bornero

Las conexiones disponibles en el bornero de usuario pueden variar
dependiendo de las opciones seleccionadas. La siguiente tabla resume
las conexiones del bornero de usuario.

IMPORTANTE: Algunos contactos solo son accesibles cuando la
unidad se configura en modo remoto.

Descripcion Placa Conector Observaciones

Se utiliza para controlar el encendido/apagado de la unidad (solo modo remoto):
Interruptor ON/OFF SIOB/CIOB | DI-01, 32-33 abierto: unidad apagada
cerrado = se permite calefaccion

Cuando la unidad se encuentra en modo de control remoto, el contacto sin tension se utiliza para
determinar el punto de consigna activo (consulte la seccion 6.6.1):

SIOB/CIOB | DI-02, 65-66 abierto = se utiliza el punto de consigna de calefaccion 1

cerrado = se utiliza el punto de consigna de calefaccion 2

Interruptor de seleccion del punto de
consigna

Se usa para controlar el limite de demanda:
Interruptor limitador SIOB/CIOB | DI-03, 73-74 abierto = puede utilizarse el 100 % de la capacidad, no se aplica limitacién de demanda
cerrado = se aplica limitacion de demanda configurada (consulte la seccion 6.3)

Se utiliza para controlar el funcionamiento de la bomba y la unidad. El interruptor de flujo es de serie.
Interruptor de caudallinterruptor de SIOBICIOB | DI-05. 34-35 Los conectores existentes permiten incorporar una proteccion adicional de campo.

enclavamiento ’ abierto = la bomba sigue funcionando

cerrado = la bomba se detiene (no se permite arrancar a la unidad)

Se utiliza para dar érdenes al circuito de agua caliente sanitaria en caso de que se elija la opcion ACS:
SIOB/CIOB | DI-06, 63-64 abierto = ACS deshabilitada
cerrado = se permite el ACS

Interruptor de solicitud de cobertura de
demanda desde el deposito de ACS

Relé operando SIOB/CIOB | DO-05, 37-38 Se utiliza para indicar un estado de funcionamiento (al menos un compresor arranca)

Se utiliza para indicar una alarma:
Relé de alarma SIOB/CIOB | DO-06, 30-31 abierto = inactivo (sin alarmas activas)
cerrado = alarmas activas

Se utiliza para controlar la etapa de calefaccion eléctrica n.° 1 o la caldera:

Caldera o etapa calefaccién AUX1 DO-01, 51-52 abierto = calefaccion eléctrica o caldera inactivas

eléctrican.’1 cerrado = calefaccion eléctrica o caldera activas

Etapa calefaccion eléctrican.” 2 AUXI DO-02, 53-54 o e o e elape de calr i apoyo mediants esitencia eléctica .2
Etapa calefaccién eléctrican.” 3 AUX DO-03, 55-56 e e 2 clapa de calr ok apojo mednie reistencia elcctican.* &
Etapa calefaccion eléctrican 4 AU DO-04, 57-58 Se utiliza para controlar la etapa de calor de apoyo mediante resistencia eléctrica n.° 4:

abierto = salida inactiva; cerrado = salida activa

NOTA: Consulte el diagrama eléctrico para mas informacion sobre
la identificacion de bornes eléctricos.
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3 - DESCRIPCION DEL HARDWARE

3.9 - Cableado RS485 (mejores practicas)

Para puertos RS485, se puede usar uno de los siguientes cables:

m Para protocolo de propietario o comunicacién Modbus por encima de
300 m o en un ambiente ruidoso con regulador de variacion de
frecuencia (VFD) se recomienda usar un cable con dos pares
trenzados. Por ejemplo, Belden 3106A o Alpha Wire 6454.

m Para aplicaciones donde el cable mide hasta 300 m de largo y donde
no hay regulador de variacion de frecuencia (VFD), es posible emplear
econdmicas soluciones de cable, como Belden 8772.

Tenga en cuenta que «+» y «-» son sefiales de comunicacion del mismo
par trenzado.

La conexion de tierra de la sefial puede ser un hilo Gnico o un par trenzado
y debe conectarse a la clavija «C» de J10 (Modbus RTU) o J7 (protocolo
propietario). Este hilo es necesario para que todos los nddulos del bus
tengan una toma de tierra de referencia comun.

Si se utiliza un revestimiento, el cable del revestimiento debe estar
correctamente terminado y conectado tan corto como sea posible
SOLO por uno de los extremos a la toma de tierra del chasis
(controladores de 4,3").

3.9.1 - Cableado RS485: controlador de 4,3 pulgadas
Los siguientes diagramas muestran los posibles esquemas eléctricos
RS485 de los controladores de 4,3 pulgadas.

El primer esquema eléctrico es la mejor opcién (RECOMENDADA),
pero también pueden usarse el segundo cableado y el tercero.

3.9.2 - RS485: configuracion de la cadena tipo margarita

La siguiente ilustracion muestra un cable de 3 hilos adecuado con un
revestimiento con configuracion de cadena tipo margarita.

Leyenda
Revestimiento
Mantener el revestimiento continuado
Conectar el revestimiento a una toma de tierra en un tnico punto

Resistor de final de conducto util: solo se precisa una terminacién cuando
el bus funciona a alta velocidad durante distancias prolongadas.

La velocidad del bus y la distancia del cable determinan si es necesaria
una terminacion. El objetivo es equilibrar el bus para minimizar el sonido
que puede originarse por las sefiales rapidas y la inductancia del
cableado.

A 9600 baudios, la terminacién tendra un efecto minimo sobre el bus.

Esquema eléctrico RS485 n.° 1 (RECOMENDADO)

Esquema eléctrico RS485 n.° 4 (INCORRECTO, no usar)

[k

Esquema eléctrico RS485 n.° 2 (CORRECTO)

4ﬂ Hg
Ll o =

{ITH
{1 W L

ﬂ%
=L o =

Esquema eléctrico RS485 n.° 5 (INCORRECTO, no usar)

SIS
{1
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4 - INTERFAZ DE USUARIO: DESCRIPCION

4.1 - Display con pantalla tactil

CONNECT TOUCH es una pantalla tactil en color de 4,3 pulgadas que
muestra de forma rapida alarmas, el estado de funcionamiento actual de
la unidad, etc. Permite la conectividad a Internet y es compatible con
idiomas personalizados (los parametros de control se muestran en el idioma
seleccionado por el usuario).

m Sila pantalla tactil no se utiliza durante un tiempo, se apagara. El sistema
de control esta siempre activo y el modo de funcionamiento no cambia.
Pulse en cualquier lugar de la pantalla y se mostrara la pantalla de
inicio.

m Serecomienda utilizar un lapiz éptico como puntero para la navegacion
a través de la pantalla tactil.

4.2 - Pantalla de inicio (vista sindptica)

La pantalla de inicio es el punto de partida del controlador. Es también la
primera pantalla que se muestra después de iniciar la interfaz de usuario.

[@see] —@

@@®)—Local  Running

(@ Boton Inicio (@ Boton Alarma

(2 Boton Atras OAT (temperatura del aire exterior)

(3 Boton Menu principal @) Ventiladores del condensador

(® Intercambiador térmico @ Potencia del equipo

(5 Compresor @ EXV (valvula de expansion electronica)
(® Menu Sistema Punto de consigna

@ Z\Octs:slc?z:t:rizlizz a los menus) ®  Estado de la unidad

Botdn paro/marcha TSAy TAguaEn. (condensador)

4.3 - Cuadro de informacion

La informacién que se muestra en la barra de estado de la parte inferior
de la pantalla incluye los mensajes relevantes a las acciones adoptadas
por el usuario.

MENSAJE ESTADO

CORRECTO Se muestra al ejecutarse la accion necesaria.

iFALLO DE Se muestra cuando la aplicacion principal no esta en
COMUNICACION ] ‘

INTERNO! funcionamiento.

jORDEN

;’RIORITARI A Se muestra cuando el controlador rechaza el comando
EN VIGOR! «Forzar» (aplicable Unicamente a los menus de estado).

Se muestra cuando se intenta llevar a cabo alguna accion
ACCESO DENEGADO que no esta permitida en el nivel de acceso actual.

4.4 - Calibracion de la pantalla
El objetivo de la calibracién de la pantalla es asegurarse de que el software
actua correctamente al pulsar los iconos de la interfaz de usuario.
Para calibrar la pantalla
1. Mantenga pulsado en cualquier punto de la pantalla.
2. Seiniciara el proceso de calibracion.
3. Siga las instrucciones que se indican en pantalla:
«Toque el objetivo en la esquina de la pantalla {(...)»

brating Touch

Touch the target in upper-left

4.5 - Mensajes de advertencia

Los mensajes de advertencia se utilizan para informar al usuario de que
se ha producido un problema y no se puede llevar a cabo la accion
solicitada.

Fallo de inicio de sesion

Si se introduce la contrasefa incorrecta, aparecera el siguiente mensaje
de advertencia:

«La contrasefia introducida no coincide con ninguna contrasefia guardaday.

Laogin

ird entered d not match

Login Level = User

F B

m Pulse Aceptar e introduzca la contrasefia correcta (consulte la
seccion 5.7).
4.6 - Guardar los cambios

Si se ha modificado un parametro, pero no se ha guardado con el icono
Guardar; aparecera el siguiente mensaje de advertencia:

«Los cambios que ha realizado recientemente no se han guardado (...)».

contin

= s A ¥

m Pulse Aceptar para continuar sin guardar el cambio.

m Pulse Cancelar para volver a la pantalla actual y guardar el cambio
con el icono Guardar.

CIAT
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4 - INTERFAZ DE USUARIO: DESCRIPCION

4.7 - Iconos principales

4.8 -

Otros iconos

Icono

Descripcion

Icono

Descripcion

=)
Dt

Pantalla de inicio: Pulse el icono para ir a la pantalla de
Iniclo.

Icono de inicio de sesion: Pulse el icono para iniciar
sesion en un nivel de acceso especifico.

P
N

Pantalla anterior: Pulse el icono para volver a la pantalla
anterior.

Icono de cierre de sesion: Pulse el icono para cerrar
sesion.

)
N

Menu principal: Pulse el icono para ir al menu principal.

Icono Guardar: Pulse el icono para guardar la
modificacion.

7N
N\ Y/

Menu Sistema: Pulse el icono para ir al menu Sistema.

Icono Cancelar: Pulse el icono para cancelar la
modificacion.

ay
K

Meni Inicio de sesion: se utiliza para iniciar sesion en
el controlador y acceder a un nivel de configuracion superior.

Icono Forzar: Pulse el icono para forzar el parametro.

F@" o
El usuario no ha iniciado sesién
N

Icono Eliminar forzado: Pulse el icono para eliminar
el parametro forzado.

Nivel de acceso de usuario.

> 1y N8 (5% A

Icono Arriba: Pulse el icono para desplazarse hacia arriba.

Paro/marcha de la unidad: se utiliza para seleccionar el
modo de control de la unidad.

Icono Abajo: Pulse el icono para desplazarse hacia abajo.

[@] la unidad se detiene.

Icono Confirmar: Pulse el icono para confirmar la
modificacion.

Unidad operativa.

Icono Cancelar: Pulse el icono para cancelar la
modificacion.

Menu Alarmas: Pulse el icono para ir al menu Alarmas.

Icono Tendencias: Pulse el icono para mostrar
tendencias.

No hay alarmas activas en la unidad

Icono Acercar zoom: Pulse el icono para aumentar la
vista actual.

Icono parpadeante: alarma parcial (un circuito
afectado por la alarma existente) o alerta

(sin intervencion en la unidad).

Icono fijo: hay alarma(s) activa(s) en la unidad.

)
et

Icono Alejar zoom: Pulse el icono para ampliar la vista
actual.

Icono Izquierda: Pulse el icono para desplazarse a la
izquierda.

Icono Rebobinar: Pulse el icono para desplazarse a la
izquierda mas rapido de lo normal.

Icono Derecha: Pulse el icono para desplazarse a la
derecha.

Icono de avance rapido: Pulse el icono para
desplazarse a la derecha mas rapido de lo normal.

AQUACIATCALEO
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5 -INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

5.1 - Menu principal

6 6 8 8 6 ©
(" inicio ) (Pantalla anterior ) (Mena principal ) (Menu Sistema)[ Mend Inicio )[ Paro/marcha ][ Menu de )

/ Menu principal \

( Parametros generales ) ( Temperatura ) ( Presién )

4 !

el

S

+

( Punto de consigna ) ( Entradas ) ( Salidas )
C! ) M
( Estado de la bomba ) ( Tiempo de ejecucion ) ( Modos )

W

X A

( Agua caliente sanitaria ) : ‘( Menu de configuracion ) ( Prueba rapida 1 )

\( Tendencias ) 3 ( Opciones de software ) /

Menu de configuracion

o .

( ) ( )

Consulte la seccion 5.2

[

Leyenda:

( Acceso basico (sin contrasena) )

( Se requiere contrasena de usuario )
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5 - INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

El menu principal proporciona acceso a los principales parametros
de control, incluidos los parametros generales, estados de entradas
y salidas, etc.

Para acceder al mend, pulse el icono Menu principal, situado en la parte
superior izquierda de la pantalla de inicio.

Se puede acceder a los parametros especificos de la unidad pulsando el
icono correspondiente a la categoria deseada.

e}
:% GENUNIT - Parametros generales

NOTA: El menu Tendencias aparece en forma de gréfico. Para obtener
mas informacion acerca de Tendencias, consulte la seccion 6.16
PRECAUCION: Dado que puede que algunas unidades especificas
no incluyan opciones adicionales, es posible que algunas tablas
contengan parametros que no se puedan configurar para una
determinada unidad.

N.° |Nombre Estado Unidad | Texto mostrado* Descripcién
Modo de funcionamiento:
1 [CTRLTYP  |0a2 Local=0 Red=1 Remoto=2 0 2 local,
2 = remoto
Estado del equipo en marcha:
2 |STATUS XXX Estado de Funcionamiento 0 = off, 1 = operando, 2 = parando, 3 = retardo,
4 = con alarma, 5 = listo, 6 = anulacion, 7 = desescarche, 8 = test oper, 9 = test
3 min_left - min Minutos p. poner marcha Minutos restantes antes de la puesta en marcha de la unidad
4  |SP_SEL De0a2 Selec Setpoint Seleccionar punto ajuste
5 0=Aut. 1=Pco 1. 2=Pco 2 0 = auto, 1 = punto de ajuste 1, 2 = punto de ajuste 2
6 [SP_OCC No/Si Setpoint Ocupado? ¢ Punto de ajuste ocupado?
7 [CHLS.S deshabilitar/habilitar |- Red: Cmd Inicio/Parada Ej;%g“f%régfs‘éﬁ fo‘rjggagea;;?;fnﬁ:;ggd cuando la unidad esta en modo Red,
o loocc s
9 |CAP_T 0a100 % Capacidad Porcent Total Capacidad total de la unidad
Valor limite de demanda activa: cuando la unidad se encuentra en el modo de
0 OEMLM  ai00 % |LmtDaman Acial
respuesta a dicho contacto
1 |SP °C/I°F |P.Ajuste actual Punto de consigna actual
12 |CTRL_PNT Be 26,712 65,0 :C Punto de Control Punto de control: temperatura del agua que debe producir la unidad
e 80,0 a 149,0 F
13 |CTRL_WT °C/°F | Temp Control Agua Control de la temperatura del agua
14 |[EMSTOP deshabilitar/habilitar |- Parada Emergencia Parada de emergencia
15 |ALM XXX Alarma Estado Alarma
* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
_5& TEMP - Temperatura
N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 EWT °C/°F Entrada Intercamb. Agua I:pmapc?ggté.lra de entrada del agua: se utiliza para el control de la
2 LWT °CI°F Temp salid agua FreeCool Ig?apc?azgjra de salida del agua: se utiliza para el control de la
Temperatura del aire exterior: Se utiliza para determinar una serie
s jour
o el ciclo de desescarche
4  |CHWSTEMP °CI°F Temp. Maestro/Esclavo Temperatura maestro/esclavo
5 |[SCT_A °CI°F Temp.Condens. Saturada Temperatura saturada de condensacion
6 [SSTA °CI°F Temp Sat. Aspiracion Temperatura saturada de aspiracion
7 |SUCTA °CI°F Temperatura Succion Gas Temperatura del gas en aspiracion
8 ECO_SST °CI°F Temp.Succion Sat. Econ. Temperatura saturada de aspiracion del economizador
9 ECO_SUCT °CI°F Temp.Succion Gas Econom. Temperatura del gas en aspiracion del economizador
10 |DEFRT A °CI°F Temp Descarche A Ignmtﬁséitrura de desescarche 1 - sensor vinculado al primer
" EFRI 2 A
12 |DHW_TT °CI°F Temperatura Tanque DHW Temperatura del depésito de agua caliente sanitaria

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
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5 - INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

@ PRESSURE - Presion

_5& SETPOINT - Punto de consigna

Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcion

1 DP_A kPa/PSI Presion de Descarga Presion de descarga del compresor

2 [SPA kPa/PSlI Presion Aspir Princip Presion de aspiracion del compresor

3 ECO_SP_A kPa/PSI Presion Succion Econom. Presion de aspiracion del economizador
4

5 MODULO HIDRON. INTERIOR Madulo hidrénico interno

6 [W_P_IN kPa/PSI Presion Entrada Agua Presion de entrada de agua

N.° |Nombre Estado Predeterminado|Unidad |Texto mostrado* Descripcion
1 hsp Bg 52385 : ?2900 6152900 :,C:) P. Ajuste Calefacciont Eg:;c; ggsgon&gna de calefaccion 1 (utilizado durante los periodos
De 26,7 a65,0 |65.0 °C ; " Punto de consigna de calefaccion 2 (utilizado durante los periodos
2 |hsp2 De 80,02 149,0 |149.0 o |P-Ajuste Calefaccion2 desocupados)
0,1a1/1 0.5 °C Punto de consigna de la carga en rampa (velocidad a la que la
3 hramp_sp 0,2a20 1.0 °F Rampa de Carga en Calor temperatura del agua puede variar en un minuto)
4 lim_sp1 0a100 100 % P. Ajuste Interrup. Lim Punto de consigna utilizado para la limitacion de la capacidad

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

¢ INPUTS - Entradas
Do)

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcién
1 ONOFF_SW abierto/cerrado Interr On/Off remoto Interr. encendido/apagado remoto
Interruptor del punto de consigna remoto:
2 |SETP_SW abierto/cerrado P.Ajuste Interrup.Rem. abierto = punto de consigna 1
cerrado = punto de consigna 2
3 LIM_SW abierto/cerrado Interruptor Limitador Interruptor de limite de demanda
4 LIM_ANAL mA Limite entrada analégica Limite de entrada analégica 4-20 mA
5 FLOW_SW abierto/cerrado Interruptor de caudal Interruptor de caudal del intercambiador de agua
6 HP_SW_A abierto/cerrado Solicitud DHW Tanque Presostato de alta presion, circuito A
7 DHW_REQ abierto/cerrado DHW Tank Request Solicitud de depdsito de agua caliente sanitaria
8 |FDBK_A1 abierto/cerrado CPA1 Realimenta Seguir E%ﬁg%%e;mggglg g?csoen&’;{gjs%dr gg dc:t?;ﬁ;e;sor Al
9 |FDBK_A2 abierto/cerrado CPA2 Realimenta Seguir &%tﬁg%geég?ggglg g?c%enggggs%dr (Sigl dcgtzgﬁree;sorAZ

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

$ OUTPUTS - Salidas
el

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcién

1 CP_A1 apagado/encendido Saida Compresor A1 Estado del compresor A1

2 |CP_A2 apagado/encendido Saida Compresor A2 Estado del compresor A2

3 |FAN_AILS apagado/encendido Salida ventilador A1LS Estado del ventilador A1 de baja velocidad

4 |[FAN_ATHS apagado/encendido Salida Alta Vel Vent A1 Estado del ventilador A1 de alta velocidad

5 |FAN_A2LS apagado/encendido Salida Baja Vel Vent A2 Estado del ventilador A2 de baja velocidad

6 |FAN_A2HS apagado/encendido Salida Alta Vel Vent A2 Estado del ventilador A2 de alta velocidad

7 EXV_A % Posicion EXV Principal Posicién de la VEE-EXV principal

8 EXV_ECO % Posicion EXV Economi. Posicién de la VEE-EXV del economizador

9 EV_VALV1 apagado / encendido Valvula Isol. ECO/CPA1 Vélvula de aislamiento del economizador/compresor A1

10 |EV_VALV2 apagado / encendido Valvula Isol. ECO/CPA2 Vélvula de aislamiento del economizador/compresor A2
Valvula de refrigerante de 4 vias, circuito A: se utiliza para

1 |RV_A apagado/encendido Valv.4 Vias Refriger. A gestionar el funcionamiento de la refrigeracion/calefaccion/
descongel. (bombas de calor)

12 [EXCH AR |apagadoencenid Esado do coletador gl roanbiador o iz o protcge

13 |BOILER apagado / encendido Comando Caldera Comando de caldera

14 |EHS_STEP De0a4 Etapa Resis Eléctrica Etapa de calefaccion eléctrica

15 |PUMP_1 apagado / encendido Comando Bomba agua Potencia de la bomba 1 (bomba interna)
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5 - INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

* OUTPUTS - Salidas (continuacion)
Ld

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcién

16 |PUMP_EXT De0a10 \Y Salida Bomba Externa Potencia de la bomba externa

17 |ALARM apagado / encendido Estado rele alarme Estado del relé de la alarma

18 |RUNNING apagado / encendido Estado Relé Funcionamien Estado del relé de funcionamiento
19 |DHW_3wv desactivada / activada Valv. Agua Calent. Dom. Vélvula de agua caliente sanitaria

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

@ PUMPSTAT - Estados de la bomba

Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

ég RUNTIME - Tiempo de ejecucion

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcién

1 STATUS DRIVE BOMBA Estado del variador de la bomba

2 drvp_pct % Porcent. Bomba Porcentaje del variador de la bomba
3 drvp_pwr kW Potencia Bomba Potencia del variador de la bomba
4 drvp_i A Corriente Bomba Amp. del variador de la bomba

5  |drvp_ver Version Bomba Version del variador de la bomba

6 STATUS 0-10V BOMBA Estado de la bomba 0-10 V

7 |PUMP_EXT De 0a 100 % Salida Bomba Externa Potencia de la bomba externa

M MODES - Modos

Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcion

1 hr_mach hora Horas funcion. maquinas Horas de funcionamiento de la maquina

2 st_mach Numero arranques magquina Numero de arranques de la maquina

3 hr_cp_a1 hora Compresor A1 Horas Horas de funcionamiento, compresor A1
4 st _cp_al Compresor A1 Arranques NUmero de arranques, compresor A1

5 hr_cp_a2 hora Horas Compresor A2 Horas de funcionamiento, compresor A2
6 |[stcp_a2 Total Arranque Compr A2 NUmero de arranques, compresor A2

7 hr_fana1 Hora Vent.Circuito A #1 Horas Horas de funcionamiento, ventilador 1

8 hr_fana2 Hora Vent.Circuito A #2 Horas Horas de funcionamiento, ventilador 2

9 hr_pump1 Hora Bomba agua Horas Horas de funcionamiento, bomba de agua

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcion

1 m_limit no/si Limite de demanda activo Limite de demanda activo

2 m_ramp no/si Rampa de Carga Activa Rampa de carga activa

3 m_cooler no/si Calentador Cooler Activo Calent. intercambiador activo

4 m_leadla No/Si Maestro Esclavo Activo Maestro/esclavo activo

5 m_heater No/Si Calent.Electrico Activo Calefaccion eléctrica activa

6 m_boiler no/si Caldera Activa Caldera activa

7 m_summer no/si Verano activa Modo verano activo

8 m_dhw no/si Activo DHW Modo ACS activo

9  |m_defr_a no/si Descong.activo Modo desescarche mecanico activo

10 |m_spedfr no/si Descong.activo Modo desescarche natural activo

Homsts s e i o o il
Proteccion asociada al mapa de funcionamiento del compresor

12 |m_dgt.a no/si Envelope del Compresor activa (no se permite que se inicie la unidad si la temperatura del
agua esta fuera de rango)

13 |m_hp_a nolsi Override de alta presion ggrngﬁlgignsg%lepﬁgi%% ddeelra\ﬁ;emento de capacidad de la unidad

14 |m.sh.a nolsi Bajo SuperHeat La proteccion de bajo sobrecalentamiento esté activa (la unidad

no se iniciara)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
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5 - INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

@ DHW_STAT: agua caliente sanitaria

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 dhw_mode De0a2 Modo Modo
0 = Control de calefaccion de espacios (CCR)
2 0=SHC, 1=DHW, 2=AntiLeg 1 = Agua caliente sanitaria (ACS)
2 = Modo antilegionela
3 |dhw_dem no/si Demanda DHW Demanda de ACS
4 dhw_ovr -1a100 Override DHW Cancelacién de ACS
5  |dhw_time min Tiempo Oper. actual DWH Tiempo actual de ejecucion del ACS
6 [shc_time min Tiempo Oper. actual SHC Tiempo de ejecucion de CCR actual
. : Si = Modo verano activo
7 |sum_mode no/si Verano activa No = Modo verano inactivo
8 |ctrl_pnt °CI°F Punto de Control Punto de control actual
9 DHW_TT D4£ %"3 135’2%9,0 og Temperatura Tanque DHW Temperatura del depésito de ACS
Entrada de solicitud de ACS
10 |DHW_REQ abierto/cerrado Solicitud Entrada DHW (se utiliza si el sensor de temperatura del agua del depésito
no esta disponible)
11 |dhw_vlv abierto/cerrado Valv. Agua Calent. Dom. Salida de valvula de ACS
NUmero de horas transcurridas desde el inicio del proceso
12 |leg_hour hora Antileg ultimo inicio antilegionela (el programa no puede activarse mas de una vez

cada 6 horas)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

[M™ QCK_TST1 - Prueba rapida 1

N.° |Nombre Estado Predeterminado |Unidad | Texto mostrado* Descripcion
Este parametro se usa para activar la funcionalidad de prueba rapida
(Habilitar prueba rapida = si)

1 |QCK_TEST no/si no - Prueba rapida Habilitada Con la Prueba rapida habilitada: forzar un parametro especifico de
esta tabla permite al usuario comprobar si el componente funciona
correctamente

2 |Q_F_AILS 2%2?&’% o apagado - Etapa Vent. Circ A1LS Salida de la etapa A1 de ventilador a baja velocidad, circuito A

3 |Q_F_ATHS gﬁggﬁg% o apagado - Etapa Vent. Circ ATHS Salida de la etapa A1 de ventilador a alta velocidad, circuito A

4 Q_F_A2LS :ﬁggﬁg% o apagado - Etapa Vent. Circ A2LS Salida de la etapa A2 de ventilador a baja velocidad, circuito A

5 |Q_F_A2HS ggggﬁg% o apagado - Etapa Vent. Circ A2HS Salida de la etapa A2 de ventilador a alta velocidad, circuito A

6 |QEXV_A De0a100 |0 % Posicion EXV Principal Posicion de la VEE principal

7 |Q_EXVECO 0a100 0 % Posicion EXV Economi. Posicion de la VEE-EXV del economizador

8 |QVALV1 gﬁ{;ﬁt‘f I cerrada - Valvula Isol. ECO/CPA1 Valvula de aislamiento ECO/CPA1

9 |QVALV2 gﬁfﬁt‘f I Jcerrada - Valvula Isol. ECO/CPA2 Valvula de aislamiento ECO/CPA2

10 |Q_RV_A offfon off - Vélvu 4 Vias Refrigerant Vélvula de 4 vias

11 |Q_HEAT_A 2%2?&’% o apagado - Calentador Intercamb. Calentadores de intercambiadores

12 |Q_BOILER gﬁggﬁg% o apagado - Comando Caldera Comando de caldera

o Elantr Orden de calefaccion eléctrica (el nimero de etapas de calentamiento

13 |QEHSST DeOa4 0 ; Etapa Resis Eléctrica eléctrico depende de la configuracion de fabrica)

14 |Q_DHWVLV ggtsis;,‘g;ada ! desactivada - Valv. Agua Calent. Dom. Vélvula de agua caliente sanitaria

15 |Q_PUMP1 De0a2 0 - Comando Bomba agua Salida de bomba 1

g

16 |Q_VPUMP1 0a100 0 % Bomba 1 Variavel Bomba variable 1

17 |Q_ALARM ggggﬁg% o apagado - Estado rele alarme Estado del relé de la alarma

18 |Q_RUN gﬁggﬁg% o apagado - Estado Relé Funcionamien Estado del relé de funcionamiento

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

IMPORTANTE: Para habilitar la funcionalidad de Prueba
rapida la unidad debe estar parada (modo Local apagado).
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u Tendencias

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcion

1 TEMP_LWT - °CI°F - Temperatura del agua de salida

2 |TEMP_EWT - °CI°F - Temperatura del agua de entrada

3 |TEMP_SCT_A |- °CI°F - Temperatura saturada de aspiracion, circuito A

4 |TEMP_SST A |- °CI°F - Temperatura saturada de aspiracion, circuito B

5 |TEMP_SCT_B |- °CI°F - Temperatura saturada de condensacion, circuito A
6 |TEMP_SST_B - °CI°F - Temperatura saturada de condensacion, circuito B

Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

f OPT_STA - Opciones de software

N.° |Nombre Estado Unidad Texto mostrado* Descripcion

Si el parametro esta ajustado en el valor «si», significa que esta
activada la opcidn BACnet (la activacion ha requerido de la
introduccion de la correspondiente clave de software. Consulte
también la seccion 6.11)

. La opcion «Modbus» se suministra de serie y no requiere clave de
Opc.1498: Madbus activacion del software (consulte también la seccion 6.12)

1 opt149 no/si - Opc.149: BACnet

2 |opt149B no/si

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
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5.2 - Menu de configuracion

e G &

@

E

O®

— : — P P Parol h -
( Inicio )(Pantalla anterior ) (Menu pr:mcnpal) (Menu Slstema)( lVéin:elsrligtrlio )( dzrg Tr?{ga: ]1 Menu de alarma )
( Configuracién )
Menu de configuracion
=S
u l@
( Config. general ) ( Configuracién de la bomba ) ( Config. calor/frio )
( Configuracién para reajuste ) : { Programa horario ) ( Vacaciones )- cee
- L0
2 [ el
(__Identificacion del control ) = (__Config. de labomba 010V ) ( Menu Red )
( Anadir opciones ) .
ﬁllem] Programaciérh / Menu Red \ / Menu Vacaciones \
7~ 2 pmaCly
@ —eh— 14
( OCCPC01S ) ( ModbusRTU Config. ) ( HOLDY_01 )

C)

#

- -

( ) (

Config Modbus TCP/IP

)

o /

Consulte la seccién 5.3

#

- -

(

Conf.Estandar BACNet

)

™

(Configuracién del correo electrénico )

Consulte la seccion 5.5

/

( )
o %

Consulte la seccion 5.4

Leyenda:

( Acceso basico (sin contraseiia) )

( Se requiere contraseiia de usuario )
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El menu de configuracion permite el acceso a una serie de
parametros modificables por el usuario como, por ejemplo,
la configuracion de la bomba, el menu de programa, etc. El menu
de configuracion esta protegido por contrasefia.

Para acceder al menu Configuracién, pulse el icono
Menu principal, situado en la parte superior izquierda de la
pantalla de inicio, y seleccione menu Configuracion.

Una vez realizados todos los cambios necesarios, pulse el icono
Guardar para confirmar los cambios, o Cancelar para salir de

Cancelacion de la configuraciéon del sistema: En algunos
casos se puede cancelar la configuracion del sistema existente.
Tenga en cuenta que no todos los parametros se pueden
cancelar mediante el control.

PRECAUCION: Dado que puede que algunas unidades
especificas no incluyan opciones adicionales, es posible
que algunas tablas contengan parametros que no se puedan
configurar para una determinada unidad.

la pantalla sin realizar modificaciones.

& GENCONF - Configuracion general

N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 |ramp_sel No/Si no - Seleccione rampacarga Secuencia de Rampa de carga
2 |offfon_d De1a15 1 min Unid. OFF para ON Delay Retardo OFF a ON de la unidad

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

@ PUMPCONF. Configuracion de bombas

N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcién

1 |pump_seq nof/si no - Bomba Interc. Habilitada Bomba del intercambiador de agua habilitada

2 |pump_per nof/si no - Proteccion trava bomba Proteccion anti-agarrotamiento de la bomba

3 |pump_loc no/si si - Comprobado la bomba sin Elstcélaggal de agua se comprueba cuando la bomba

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

N -
:% HCCONFIG - Configuracion calor/frio

N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 |hr_sel 0a3 1 - Selec.Rest.Calefaccion Seleccion reajuste calefaccion
2 0=Ninguno, 1=0AT 0=nada, 1=TAE/OAT
- e 2 = diferencial T (TSA menos TEA) & (LWT menos EWT)

3 2=Delta T, 3=4-20 mA 3 = control de 4-20 mA (sensor de temperatura externo)

. De-25,0a0,0 -20,0 °C Umbral TAE/OAT minimo (se utiliza para controlar la
4 |min_th De-130a320  |-40 °F Umbral Calefacc. TAE proteccion de la unidad)

De -100,0 a 100,0 |100.0 °C Umbral TAE/OAT méaximo (se utiliza para definir el

5 |max_th De-148022120 |212.0 °F Umbral Max Calor TAE modo verano)
6  |boil_th Bg ggg : ;gg 114000 :E Umbral TAE Caldera Umbral de TAE/OAT para activacion de la caldera
7 |ehs_th Bg Egg : %(1) 2100 :(F: Umbral TAE Etapa Elec Etapa de calentamiento eléctrico, umbral TAE/OAT
8 |ehs_back nolsi no } 1 Etap.Elet para Reserva rsezgztailljjzc? una etapa de calentamiento eléctrico para
9 |ehs_pull 0a60 0 min Tiempo Retardo Eléctrico Tiempo de retardo eléctrico
10 |ehs_defr nof/si no - Rapido EHS para descong. ggriézgfgcﬁghdea de las etapas eléctricas en apoyo

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
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+:
_:& RESETCFG - Reajustar configuracion

N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 |oathr_no De -20.0a 51,7 10,0 . Sin restablecer valorOAT Valor de TAE/OAT, sin reajuste

- De-40a1250  |14.0 °F , J
2 |oathr_fu Bg :‘21?0’0:1 g;g ‘21000 :E Restab.valor total OAT Valor de TAE/OAT, reajuste maximo
3 |dt_hr_no 82 g;g1 Y 8 :(F: Sin restab.valor DeltaT Valor dT del agua para reajuste nulo
4 |dt_hr_fu 8 : ;gg 8 :(F: Restab.valor tot. DeltaT Valor dT del agua para reajuste maximo
5 |l_hr_no 0a20 0 mA Sin Valor Reset Corriente Valor de la intensidad para reajuste nulo
6 |l_hr_fu 0a20 0 mA Valor Total Reset Corrien Valor de intensidad para reajuste maximo
7 |hr_deg B: ggg 2 ggg 1g8 :(F: Rest. Val.graus Calefac. Valor de reajuste de calefaccion

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

=/| CTRLID. Identificacién de control

° |Estado Predeterminado Texto mostrado* Descripcion
1-239 1 Numero elemento Numero de elemento
0-239 0 NUmero bus Namero de bus
32280/ 19200/ 9600 Baudios Velocidad de comunicacion
Td Device Description Descripcion de la unidad

Ubicacion

Ubicacion

Version Software

Versién del software

N oo ] w [N =]z

Numero de serie

Numero de serie (direccion MAC)

@ FLOWCONF - Config. de bomba 0-10 V

Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

N.° |Nombre Estado Predeterminado|Unidad |Texto mostrado* Descripcion
Tipo de logica:
. =N 1= _ 0 = Sin bomba externa 0-10 V
1 |logictyp Oa2 0 Logic: 0=No,1=8TEP2=PID 1 = Bomba externa 0-10 V controlada por dgica de pasos
2 = Bomba externa 0-10 V controlada por I6gica PID
2 |minspeed De0ad45 |10 % Minima Velocidad Bomba Velocidad minima de la bomba
3 |maxspeed De 552100 (100 % Maxima Velocidad Bomba Velocidad maxima de la bomba
4 step De1a20 |5 Paso velocid Bomba Paso de velocidad de la bomba
5 |distp 2D£ g,é%%e,o 38 :(F: Setpoint Delta T Agua Punto de consigna del diferencial T del agua
6 |deadband B: 83 : gg 1g :g Deadband (ctrl paso) Banda muerta para control por pasos
7 |dt_kp De-10a10 |-2 PID Control Prop. Gain Ganancia proporcional de control PID
8 |dtki De-10a10 |-0,2 PID Control Integ. Gain Ganancia integrativa de control PID
9 |dt_kd De-10a10 |0 PID Control Deriv. Gain Ganancia derivativa de control PID
. . Temporizador de reprogramacion (retraso antes de realizar el nuevo
10 timer De 1260 10 seg Reschedule Timer célculo - se utiliza para el control mediante la Idgica de pasos y PID)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

,/' ADD_OPT. Ainadir opciones

N.°

Texto mostrado*

Descripcion

1

Direcc. MAC

Direccion MAC del controlador: su representante de servicio local solicita esta direccion MAC al pedir
cualquier opcion protegida por software (consulte también la seccién 6.13)

2

Introduzca su clave activacion del soft

Clave de activacion del software facilitada por un técnico de servicio (consulte también la seccion 6.13)

3

Poner Unidad OFF

La unidad no debe estar en funcionamiento al instalar la clave de activacion del software

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

NOTA: Si necesita afnadir una opcién, péngase en contacto
con su representante de Servicio Técnico local.
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5.3 - Menu Programacion

El menu Programacion incluye cuatro programas horarios.

=\
® SCHEDULE - Menu Programacion

Icono Nombre Texto mostrado* Descripcion

™

® OCCPCO01S OCCPC01S - Calendario Programacién horaria on/off de la unidad
=\

@ OCCPC02S OCCPCO02S - Calendario Programacion de punto de consigna
=\

@ OCCPC03S OCCPCO03S - Calendario Programacion de agua caliente sanitaria
™

® OCCPC04S OCCPC04S - Calendario Programacion de antilegionela

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

IMPORTANTE: Para obtener mas informacién sobre la
configuracion de la programacion, consulte la seccion 6.14.

5.4 - Menu Vacaciones

El menu Vacaciones permite al usuario configurar hasta
16 periodos de vacaciones, que se definen mediante el mes
de inicio, el dia de inicio y la duracion.

L] (]
HOLIDAY - Menu Vacaciones

Icono Nombre Texto mostrado*

Descripcion

m HOLDY_01

HOLIDAY - HOLDY_01

Ajustes del periodo de vacaciones n.° 1

m HOLDY_16

HOLIDAY - HOLDY_16

Ajustes del periodo de vacaciones n.° 16

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

14| VACACIONES - HOLDY 01 (...)

N.° |Nombre Estado Predeterminado |Unidad |Texto mostrado* Descripcion

1 HOL_MON 0-12 0 Mes de inicio de las vacaciones Mes de inicio de las vacaciones

2 HOL_DAY 0-31 0 Dia inicio Dia de inicio de las vacaciones

3 HOL_LEN 0-99 0 Duracién (dias) Duracién de las vacaciones (dias)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

IMPORTANTE: Para obtener mas informacién sobre Ia
configuracion de las vacaciones, consulte la seccion 6.15.
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5 - INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

5.5 - Menu Red

El menu Red permite a los usuarios cambiar los ajustes de red
para BACnet/Modbus y definir las cuentas de correo electrénico
usadas para las notificaciones con alarma (consulte la seccion 8.3).

_?_ RED - Menu Red

NOTA: Si necesita anadir una opcion (BACnet), péngase en
contacto con su representante de Servicio Técnico local.
La opcion Modbus se suministra de serie.

Icono Nombre

Texto mostrado*

Descripcion

E‘ MODBUSRS
—ala—

Config ModbusRTU

Configuracién de Modbus RTU

# MODBUSIP

——

Config Modbus TCP/IP

Configuracién Modbus TCP/IP

# BACnet

-

BACnet Parametros

Configuracién BACnet

EMAILCFG

e

Configuracién Email

Configuracién del correo electronico

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

& MODBUSRS - Config. ModbusRTU

-
N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 |modrt_en nof/si no - Habilitar servidor RTU Habilitar servidor RTU
2 |ser_UID De 1a247 1 - UID del servidor UID del servidor
3 |metric nof/si si - Unidades Metricas Unidad métrica
4 |swap_b De0a1 0 - Bytes de inversion Swap Bytes de swap
5 0 = Big Endian 0 = Big Endian
6 1 = Little Endian 1 = Little Endian
7  |baudrate Dela2 0 - Velocidad Transm Baudios Velocidad de transmisién
8 0=9600 0=9600
9 1=19200 1=19200
10 2=38400 2 =38400
11 |parity DeOa2 0 - Paridad Paridad
12 0 = Sin paridad 0 = Sin paridad
13 1 = Paridad impar 1 = Paridad impar
14 2 = Paridad par 2 = Paridad par
17 |stop_bit O0a1 0 - Bit parada Bit de parada
18 0 = Un bit de parada 0 = Un bit de parada
19 1 = Dos bits de parada 1 = Dos bits de parada
20 |real_typ De0a1 1 - Tipo gestion real Gestion del tipo real
21 0 = Flotante X10 0 = Flotante X10
22 1=|EEE 754 1=IEEE 754
23 |reg32bit De0a1 1 - Enable registros 32 bits Habilita registros de 32 bits
24 0 = IR/HR en modo de 16 bits 0 = IR/HR en modo de 16 bits
25 1= IR/HR en modo de 32 bits 1= IR/HR en modo de 32 bits

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

# MODBUSIP - Config. ModbusTCP/IP

=dhe
N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 |modip_en no/si no - Servidor TCP/IP habil Habilitar servidor TCP/IP
2 |ser_UDD De 1a247 1 - UID del servidor UID del servidor
3 |port_nbr De 0 a 65535 502 - Numero puerto Numero de puerto
4 |metric no/si si - Unidades Metricas Unidad métrica
5 |swap_b O0at 0 - Bytes de inversion Swap Bytes de swap
6 0 = Big Endian 0 = Big Endian
7 1 = Little Endian 1 = Little Endian
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# MODBUSIP - Config. ModbusTCP/IP (continuacion)

-
N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
8 |real_typ EN 1 - Tipo gestion real Gestion del tipo real
9 0 = Flotante X10 0 = Flotante X10
10 1 =|EEE 754 1=|EEE 754
11 |reg32bit 0a1 1 - Enable registros 32 bits Habilita registros de 32 bits
12 0 = IR/HR en modo de 16 bits 0 = IR/HR en modo de 16 bits
13 1 =IR/HR en modo de 32 bits 1 =IR/HR en modo de 32 bits
14 |conifnam XXX J5 - IP port interface name Nombre de interfaz de puerto IP
15 |timeout 0a600 120 seg Tiempo excedido com. Tiempo excedido com.
16 |idle De0a30 10 seg Retardo inactivo de Keepalive Retardo inactivo de Keepalive
17 lintrvl 0a2 1 seg Intervalo de Keepalive Intervalo de Keepalive
18 |probes De0a10 10 - Numero de sondas de Keepalive  |NUmero de sondas de Keepalive

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

f BACNET - Parametros BACnet

N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 |bacena deshabilitar/habilitar |deshabilitar - BACnet enable Habilitar BACnet
2 |bacunit nof/si si - ¢ Unidades Metricas? ¢ Unidades métricas?
3 |network De 1 a 40000 1600 - Red Red
4 |udpport De 47808 a 47823 47808 - Numero Puerto UDP Numero de puerto UDP
5 |bac_id De 124194302 1600001 - Device Id manual ID del dispositivo manual
6 |auid_opt deshabilitar/habilitar |deshabilitar - Opcion del Id Auto del dispositivo  |Opcion del Id Auto del dispositivo
7  |balmena deshabilitar/habilitar |habilitar - Reporte de alarmas Informe de alarmas
8 |mng_occ nor/si no - Gestion OcupacionBACnet Gestion de la ocupacion mediante BACnet
9  |conifnam XXX J5 - IP port interface name Nombre de interfaz de puerto IP
10 - 0=J5/J15 0=J5/J15
1" - 1=J16 1=J16
* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
n EMAILCFG - Configuracion del correo electronico
N.° |Nombre Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcién
1 |senderP1 - - - Remitente Email Parte 1 Correo electrénico del remitente, parte del identificador
2 @ @
3 |senderP2 - - - Remitente Email Parte 2 Correo electrénico del remitente, parte del identificador
4 recip1P1 - - - Receptor1 Email Parte 1 Destinatario 1, parte del identificador
5 @ @
6 |recip1P2 - - - Receptor1 Email Parte 2 Destinatario 1, parte del dominio
7 |recip2P1 - - - Receptor2 Email Parte 1 Destinatario 2, parte del identificador
8 @ @
9 |recip2P2 - - - Receptor2 Email Parte 2 Destinatario 2, parte del dominio
10 |smtpP1 De 0 a 255 0 - SMTP IP Direc. Parte 1 Direccion IP SMTP, parte 1
11 [smtpP2 De 0a255 0 - SMTP IP Direc. Parte 2 Direccion IP SMTP, parte 2
12 |[smtpP3 De 0a255 0 - SMTP IP Direc. Parte 3 Direccion IP SMTP, parte 3
13 |smtpP4 De 0 a 255 0 - SMTP IP Direc. Parte 4 Direccion IP SMTP parte 4
14 |accP1 - - - Cuenta Email Parte1 Cuenta de correo electronico, parte del identificador
15 @ @
16 |accP2 - - - Cuenta Email Parte2 Cuenta de correo electrénico, parte del dominio
17 |accPass - - - Contrasefia cuenta Contrasefia de la cuenta
18 |portNbr De 0 a 65535 25 - Namero puerto Namero de puerto
19 |srvTim De 0 a 255 30 seg Tiempo desconex servidor Tiempo de espera del servidor
20 |srvAut DeOa1 0 - Autentificar Servidor Autenticacion del servidor
* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
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5.6 - Menu Sistema

g G 6 B 6 @

( Inicio ) (Pantalla anterior) (Mem] principal) (Memfl Sistema) Menu Inicio Paro/marcha
de sesion de la unidad

Menu Sistema

g b4

E""‘I
=

]1 Menu de alarma '

===
( Carga de la CPU ) ( Resistor EOL ) ( Red
\('jr
L
( Fecha/hora ) ( Idiomas y unidades ) ( Brillo
( Informacién del software ) ( Informacién del hardware )
Leyenda:
( Acceso basico (sin contraseiia)

)

( Se requiere contrasefa de usuario

)

El menu Sistema permite al usuario consultar la informacion
sobre el software, el hardware o la red y modificar algunos
ajustes de visualizacion como, por ejemplo, el idioma, la fecha/
hora o el brillo.
m Paraacceder al menu Sistema, pulse el icono menu Sistema,
situado en la parte superior derecha de la pantalla de inicio.
PRECAUCION: Dado que puede que algunas unidades
especificas no incluyan opciones adicionales, es posible
que algunas tablas contengan parametros que no se puedan
configurar para una determinada unidad.
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(i
: CPU Carga de la CPU
N.° |Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion
1 10a100 % CPU load Uso de la CPU
2 |0a100 % Uso memoria RAM Uso de la memoria RAM
3 10a100 % Uso memoria FLASH Uso de la memoria flash

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

™" EOLRES. Resistor EOL

N.° |Estado Predeterminado Unidad Texto mostrado* Descripcion

1 |deshabilitado/habilitado  |deshabilitar - Resist. fin linea J6.LEN Resistor de final de linea J6 (bus LEN)
2 |deshabilitado/habilitado  |deshabilitar - Resist. final linea J7 Resistor de final de linea J7

3 |deshabilitar/habilitar deshabilitar - Resist. final linea J8 Resistor de final de linea J8

4 |deshabilitar/habilitar deshabilitar - Resist. final linea J10 Resistor de final de linea J10 (Modbus)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

#

e Red

N.° |Estado Predeterminado Unidad | Texto mostrado* Descripcion

1 IP Network Interface J5 (eth0): Interfaz de red IP J5 (Ethernet 0):

2 |- XXXXXXIXXEXXEXX - Direcc. MAC Direccion MAC
Direccion TCP/IP: es posible cambiar la mascara y la direccion IP, pero es

3 ) 16925411 |- Direcc. TCPAIP BACpol 1P habiados o8 blgaions romciar pars e od ambis s hagan
efectivos).

4 255.255.255.0 - Mascara de subred Mascara de subred

5 169.254.1.3 - Pasarela predeterminada Pasarela predeterminada

6 255.255.0.0 - Gateway Mask Méscara de la pasarela

7 169.254.1.3 - Domain Name Server (DNS) Servidor de nombre de dominio (DNS)

8 169.254.1.4

Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

Fechal/hora

N.° |Estado Texto mostrado* Descripcion
on/off Cambio hora inv/ver Activacion de horario verano/invierno
Hora del Meridiano de Greenwich :
2 (UTC) Lugar Huso horario
3 |AAAA/MM/DD, HH:MM:SS Dia/Hora Fecha y hora actuales (se deben configurar manualmente)
; ; Informacion sobre las vacaciones (solo lectura). Tenga en cuenta que las vacaciones se
4 |nofsi Hoy es festivo configuran en el menu Vacaciones (consulte también la seccion 5.4)
. = . Informacion sobre el préximo periodo de vacaciones (solo lectura). Tenga en cuenta que
5 |noisi Mafiana es festivo las vacaciones se configuran en el menu Vacaciones (consulte también la seccion 5.4)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

AQUACIATCALEO

ES-24 CIAT



5 - INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

@ Idiomas y unidades

Descripcion

N.° |Texto mostrado*
(Idiomas)
[2d L] y |
14> <\ & U
1 English Espariol Frangais
= 1 &
Deutsch Italiana Custom1

Visualizacion de idiomas: inglés, espafiol, francés, aleman, italiano, idioma personalizado por el usuario.
Idioma personalizado (personalizado1): el sistema de control permite que los usuarios afiadan nuevos
idiomas al control. Para obtener mas informacion acerca de la personalizacion del idioma, péngase en
contacto con su representante de servicio local. Los representantes del servicio de CIAT son los Unicos
que pueden cargar los idiomas personalizados.

2 |Sistema de medida: métrico/imp. EE. UU.

Imperial = Los parametros se muestran en unidades del sistema imperial (inglés-EE. UU.)
Métrico = Los parametros se muestran en unidades del sistema métrico

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

[y 2

~O;  Brillo

N.°

Estado

Predeterminado

Unidad

Texto mostrado*

Descripcion

1

0a100

80

%

Brillo

Brillo de la pantalla

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

O
«

Informacion del software

N.° |Estado Texto mostrado* Descripcién
1 |ECG-SR-20VF1100 Version Software NUmero de version software
2 |N.NNN.N SDK Version NUmero de versién de SDK
3 NN Ul Version Version de la interfaz de usuario
4 |CIAT Marca Marca
* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
ok Informacion del hardware
N.° |[Estado Texto mostrado* Descripcion
1 - Version placa Variante de la placa
2 |- Revision placa Revisién de la placa
3 |43 Tamafio pantalla Tamafio de la pantalla en pulgadas (controlador de 4,3")

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
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5-INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

5.7 - Menu Inicio de sesion
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Menu Inicio Paro/marcha
de sesion de la unidad

]1 Menu de alarma '

Menu Inicio de sesion

fm
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fem

( Inicio de sesion de usuario )

( Inicio de sesion de servicio )

( Inicio de sesion de fabrica )

5.7.1 - Control de acceso

m El menu Inicio de sesion ofrece acceso a tres niveles de acceso
diferentes: configuracion de usuario, configuracion de servicio y
configuracion de fabrica.

m La seguridad multinivel garantiza que solo los usuarios autorizados
puedan modificar parametros de unidades criticos.

m Solo deben conocer la contrasefia personas cualificadas para
manejar la unidad.

m Unicamente los usuarios que han iniciado sesion pueden acceder
al menu Configuracion (nivel de configuracién de usuario o superior).

IMPORTANTE: Se recomienda encarecidamente cambiar la
contrasefa predeterminada de la interfaz de usuario para evitar
que una persona no cualificada modifique algin parametro.

5.7.2 - Inicio de sesion de usuario

Solo los usuarios registrados pueden acceder a los parametros
configurables de la unidad. De forma predeterminada, la contrasefa
del usuario es «11».

Para iniciar sesiéon

1. Pulse el icono Inicio de sesién y, a continuacion, seleccione Inicio
de sesion de usuario.

2. Pulse el cuadro de la contrasefa.

3. Escriba la contrasefa (11) y pulse el icono Confirmar.

4. Aparece la pantalla de inicio de sesién de usuario.

Leyenda:

( Acceso basico (sin contraseina) )

( Se requiere contraseiia de usuario )

5.7.3 - Contrasena del usuario

La contrasefia de usuario puede modificarse en el menu Inicio de sesion
de usuario.

Para cambiar su contraseia

1. Pulse elicono Inicio de sesién y, a continuacion, seleccione Inicio
de sesioén de usuario.

2. Pulse el icono Cambiar contraseia de usuario.

Current Password:

MNew Password:

Caonfirm Password:

iy

3. Se mostrara la pantalla Cambiar contrasefia de usuario.

4. Indique la contrasefia actual y, a continuacioén, escriba la nueva
dos veces.

5. Pulse el icono Guardar para confirmar la actualizacion de la
contrasefia o Cancelar para salir de la pantalla sin realizar
modificaciones.

5.7.4 - Inicio de sesion de servicio y de fabrica

Los menus de Inicio de sesion de servicio y de fabrica estan destinados
a los técnicos de servicio y al personal de soporte de la fabrica.
Para obtener mas informacion sobre el control de acceso avanzado,
consulte la Guia de servicio de control (solo técnicos de servicio).

AQUACIATCALEO
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5-INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

5.8 - Menu paro/marcha
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( Inicio )(Pantalla anterior) (Menu principal) (Ment’x Sistema) Menu Inicio [ Paro/marcha ]1 Menu de alarma )
de sesion de la unidad
5.8.1 - Modo de funcionamiento de la unidad 5.8.2 - Arranque de la unidad

Con la unidad en modo Local apagado: Para mostrar la lista de
modos de funcionamiento y seleccionar el modo necesario, pulse
el icono paro/marcha de la esquina superior derecha de la
pantalla sinéptica.

Local &n Remate

Local Schedule Master
Network

Select Machine Mode

IMPORTANTE: Cuando entre en el menu, tenga en cuenta
que el elemento seleccionado se corresponde con el tltimo
modo de funcionamiento operativo.

Pantalla de paro/marcha de la unidad
(modos de funcionamiento)

Inicio de la unidad
1. Pulse el icono paro/marcha.

2. Seleccione el modo de maquina necesario.
* Local on
» Programacion local
* Red
* Remoto
» Maestro (el icono maestro se muestra si esta habilitado
Maestro/Esclavo)

3. Se mostrara la pantalla de inicio.

5.8.3 - Parada de la unidad

Para detener la unidad
1. Pulse el icono paro/marcha.

2. Confirme la parada de la unidad pulsando Confirmar
la parada o cancele el apagado de la unidad pulsando el
icono Atras.

Local On: la unidad esta en el modo de control local y puede Confirm Stop

Local On ponerse en marcha,
.. Programacion local: la unidad esté en el modo de control

::::;’Iramacw" local y puede ponerse en marcha si esta en periodo

ocupado.
Red Red: la unidad se controla mediante érdenes de red y puede

ponerse en marcha si esta en periodo ocupado.

Remoto: la unidad se controla por comandos externos
Remoto (via contactos) y puede ponerse en marcha si esta en

periodo ocupado.

Maestro: la unidad funciona como maestro en el sistema
Maestro maestro/esclavo y puede ponerse en marcha si esté en

periodo ocupado.
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5-INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

5.9 - Menu Alarmas

6 60 @8 8 6 ©

( Inicio )(Pantalla anterior ) (Mem] principal) (Menl’l Sistema )( Menu Inicio ][ Paro/marcha ]1 Menu de alarma )

de sesion de la unidad

Menu Alarmas

- - -
( Alarmas actuales ) ( Historial de alarmas ) (Historial de alarmas principales )
7l
M
-
( Reiniciar alarmas )
Leyenda:
( Acceso basico (sin contraseiia)

El menu Alarmas permite al usuario supervisar las alarmas que
se producen en la unidad, asi como reiniciar aquellas alarmas
que precisan un rearme manual.

m Para acceder al menu Alarmas, pulse el icono Menu alarmas,
situado en la parte superior derecha de la pantalla de inicio.
El historial de alarmas se divide en dos partes:

m Historial de alarmas: muestra hasta 50 alarmas generales
recientes.

m Historial de alarmas principales: muestra hasta 50 alarmas
principales recientes, incluidas alarmas relacionadas con
fallos de procesos, fallos del compresor y variadores VFD.

IMPORTANTE: Para obtener mas informacién sobre alarmas,

consulte la seccién 8.6.

‘ CUR_ALM. Alarmas en curso

)

( Se requiere contraseina de usuario

)

N.° INombre Fecha Hora Texto de la alarma

1 Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccion 8.6)
.. |Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccion 8.6)
10 |Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccion 8.6)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

©
L ALMHIST1. Historial de alarmas

N.° INombre Fecha Hora Texto de la alarma

1 Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccion 8.6)
.. |Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccion 8.6)
50 |Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccion 8.6)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).
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5 - INTERFAZ DE USUARIO: ESTRUCTURA DE MENUS

O
L ALMHIST2. Historial de alarmas principales
-

N.° INombre Fecha Hora Texto de la alarma

1 Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccion 8.6)
.. |Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccién 8.6)
50 |Alarm AAAA/MM/DD HH:MM Texto de la alarma (consulte la seccién 8.6)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

'
k ALARMRST. Reinicio de alarmas

=

N.° |Nombre Estado Texto mostrado* Descripcion

1 RST_ALM no/si Reset do Alarme Se utiliza para resetear alarmas activas
Estado de la alarma:

2 ALM ) Estado del Alarma Eg:(rzri:t r?g;/ﬂﬁgg?arma, pero la unidad sigue funcionando
Apagado = la unidad se apaga

3 |alarm_1c - Alarme actual 1 Cadigo de alarma (consulte la seccion 8.6)

4 |alarm_2c - Alarme actual 2 Cadigo de alarma (consulte la seccion 8.6)

5 |alarm_3c - Alarme actual 3 Cédigo de alarma (consulte la seccién 8.6)

6 |alarm_4c - Alarme actual 4 Cédigo de alarma (consulte la seccién 8.6)

7 |alarm_5¢c - Alarme actual 5 Cadigo de alarma (consulte la seccion 8.6)

8 |alarm_1 - Jbus Alarma actual 1 Cadigo de alarma JBus (consulte la seccion 8.6)

9 |alarm_2 - Jbus Alarma actual 2 Cadigo de alarma JBus (consulte la seccion 8.6)

10 |alarm_3 - Jbus Alarma actual 3 Cadigo de alarma JBus (consulte la seccion 8.6)

11 |alarm_4 - Jbus Alarma actual 4 Cadigo de alarma JBus (consulte la seccion 8.6)

12 |alarm_5 - Jbus Alarma actual 5 Cadigo de alarma JBus (consulte la seccion 8.6)

* Depende del idioma seleccionado (francés predeterminado).

IMPORTANTE: JBus vs. Modbus: los servicios de
intercambio de datos ofrecidos por los protocolos Modbus
y JBus son los mismos y, por tanto, estos términos son
intercambiables.

CIAT ES-29
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6 - OPCIONES Y OPERACIONES DE CONTROL ESTANDARES

6.1 - Control de paro/marcha de la unidad

El estado de la unidad se determina en base a un nimero de factores,
incluido su modo de funcionamiento, cancelaciones activas, contactos
abiertos, configuracion maestro/esclavo o alarmas activadas por las
condiciones de funcionamiento.

La tabla que figura a continuacion resume el modo de control de la
unidad [ctrl_typ] y su estado de funcionamiento con respecto a los
siguientes parametros:

m Tipo de funcionamiento: este tipo de funcionamiento se selecciona

mediante el icono paro/marcha en la interfaz de usuario.

LOFF

Local desactivado

L-C Local On

L-SC Programacién local
Rem Remoto

Net Red

Mast Unidad maestra

m Comando forzado paro/marcha [CHIL_S_S]: la orden de forzado
de paro/marcha de la enfriadora se puede utilizar para controlar el
estado de la unidad en el modo de funcionamiento en red.

- Comando configurado para parar: la unidad se detiene.

- Comando configurado para arrancar: la unidad funciona de acuerdo
con el programa 1.

m Estado del contacto remoto de paro/marcha [Onoff_sw]:
el estado del contacto de paro/marcha se puede utilizar para
controlar el estado de la enfriadora en el modo de funcionamiento
remoto.

m Tipo de control maestro [ms_ctrl]: cuando la unidad es la unidad

6.2 - Control de capacidad

El control Connect Touch ajusta el numero de compresores activos para
mantener la temperatura del intercambiador de calor en su punto de
consigna. La precision con la que se lograra esto depende de la
capacidad del circuito de agua, el caudal de agua y la carga.

6.3 - Limite de demanda

La funcionalidad de limite de demanda se utiliza para limitar el consumo
energético de la unidad siempre que sea posible.

El control Connect Touch permite limitar la potencia unitaria:

m Por medio de contactos sin tension controlados por el usuario.
La potencia unitaria nunca podra superar el punto de consigna limite
del interruptor activado por este contacto. El punto de consigna limite
puede modificarse en el meni SETPOINT.

m Estableciendo el valor DEM_LIM cuando la unidad esta en
modo de red.

m Mediante el limite de demanda fijado por la unidad maestra (sistema
maestro/esclavo). Si la unidad no se encuentra en un sistema
maestro/esclavo, la variable «limite de demanda de unidad esclava»
toma el valor 100 %.

La limitacién de la capacidad se expresa en porcentaje, donde un valor
limite de 100 % significa que la unidad puede llegar a funcionar a plena
potencia (no se implementa ninguna limitacion).

Ejemplo: Limitacion de demanda controlada mediante interruptor
(Punto de consigna del interruptor de limite en el ment Punto de consigna)

maestra en un sistema maestro/esclavo de dos enfriadoras, launidad  Punto de consigna limite del interruptor
maestra puede configurarse para ser controlada localmente,  [lim_sp1 Control de compresor
de forma remota o a través de la red. 100 % |1 x 2 =2 compresores Pueden arrancar dos compresores
m Programa paro/marcha [chil_occ]: estado ocupado o desocupado 75 % 0,75 x 2 =1,5 compresor Puede arrancar un compresor
de la unidad. 50 % 0,5 x 2 =1 compresor Puede arrancar un compresor
m Comando de parada de emergencia de red [EMSTOP]: sise activa  25% 0,25 x 2= 0,5 compresor No puede arrancar ninglin compresor
este comando, Descarga y apagado de la unidad independientemente
del tipo de funcionamiento activo.
m Alarma general: Descarga y apagado de la unidad debido a un fallo.
Tipo de operacion activo Estado de parametro Resultado
o | LC | Lsc | Rem | Net | waw |Ofendefomsdo Comcopwol gy | CCECT | ORI | Aema | Thode | SR
maestro paro/marcha via red unidad
- - - - - - - - - - habilitar - - apagado
- - - - - - - - - - - Si - Apagado
Activo - - - - - - - - - - Local Apagado
- - Activo - - - - - - No ocupado - Local Apagado
- - - Activo - - Abierto - - - Remoto | Apagado
- - - Activo - - - - - No ocupado - Remoto | Apagado
- - - - activo - deshabilitar - - - - - red apagado
- - - - Activo - - - - No ocupado - - Red Apagado
- - - - Activo - - Local No ocupado - Local Apagado
- - - - Activo Abierto Remoto - - Remoto | Apagado
- - - - Activo - - Remoto No ocupado - Remoto | Apagado
- - - - activo deshabilitar - red - - - red apagado
- - - - Activo - - Red No ocupado - - Red Apagado
- activo - - - - - - - - deshabilitar no local encendido
- - activo - - - - - - ocupado deshabilitar no local encendido
- - - activo - - cerrado - ocupado deshabilitar no remoto  |encendido
- - - - activo - habilitar - - ocupado deshabilitar no red encendido
- - - - activo - - local ocupado deshabilitar no local encendido
- - - - activo - cerrado remoto ocupado deshabilitar no remoto  [encendido
- - - - activo habilitar - red ocupado deshabilitar no red encendido
IMPORTANTE: Cuando la unidad esta deteniéndose o existe una
demanda de parar la unidad, los compresores se detienen
consecutivamente.
En caso de parada de emergencia, todos los compresores se
detienen a la vez.
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6 - OPCIONES Y OPERACIONES DE CONTROL ESTANDAR

6.4 - Control de bomba de agua

La unidad puede controlar una bomba del intercambiador de agua que
puede ser una bomba de velocidad fija o una bomba de velocidad
variable.

La bomba puede instalarse en fabrica («<bomba interna») o puede
suministrarla el cliente («kbomba externay).

Légica de control de la bomba |Bomba interna Bomba externa
Control de velocidad constante  |s

Control de velocidad variable S

si

La bomba normalmente esta encendida si la unidad esta funcionando
en modo de calefaccién. EI método de control de la bomba puede variar
en funcion del tipo de bomba (interna o externa) y la légica de control
ajustada por los técnicos de servicio. Si la unidad esta en «Offy,
la bomba se detiene; sin embargo, se puede arrancar en condiciones
de funcionamiento particulares cuando la proteccién anticongelacion
del intercambiador de calor esta activa (consulte la seccién 6.5).

6.4.1 - Control de velocidad constante

La bomba de velocidad fija puede controlarse a través del parametro
«Salida bomba 1» en el menu Salidas. El control de la bomba de
velocidad fija solo se aplica a las bombas internas.

6.4.2 - Control de velocidad variable

El caudal de agua se controla en base al diferencial T (temperatura
diferencial) en el intercambiador de agua; sin embargo, la légica de
control puede variar en funcién del tipo de bomba (interna/externa).

6.4.2.2 - Control de la bomba externa (cliente)

El control permite administrar la bomba 0-10 V externa a través del
menu Config. bomba 0-10 V (FLOWCONF).

Si se controla a través del variador 0-10 V:

m Labomba se controla a través de la salida 0-10 V, es decir, «Salida
de la bomba externa» (PUMP_EXT, menu Salidas).

m «Salida de la bomba externa» (PUMP_EXT, menu Estado de la
bomba) indica su valor como %.

La bomba del cliente puede controlarse mediante:

m Ldégica de control por pasos.

- se afade el valor configurado de paso a la sefial de salida cada vez
que transcurre el «Temporizador de reprogramacién» y Diferencial
T > Punto de consigna Diferencial T Agua [dt_stp] + Zona muerta

- se elimina el valor configurado de paso de la sefal de salida cada
vez que transcurre el «Temporizador de reprogramacion»
y Diferencial T > Punto de consigna Diferencial T Agua [dt_stp] +
Zona muerta

m Logica de control PID. La salida se controla a través de un PID para
ajustarse al punto de consigna de diferencial T del agua.

Como configurar el método de control de la bomba 0-10 V

1. Vaya al menu de configuracion.

2. Seleccione Config. bomba 0-10 V (FLOWCONF).

3. Configure la légica de control de la bomba [logictyp].

Légica: 0=No,1=PAS0,2=PID [logictyp]

0 = no (sin bomba externa)

1 = Légica de control por pasos

2 = Logica de control PID

Control de velocidad variable Bomba interna Bomba externa
Variador LEN si -

Variador 0-10 V: control por pasos |- si

Variador 0-10 V: control PID opcional si

6.4.2.1 - Control de la bomba interna

La velocidad de la bomba interna puede variar en funcién de la
capacidad de la unidad actual y la configuracién de servicio.
Por ejemplo, en el modo desescarche, una bomba de velocidad superior
equivale a una mayor eficiencia; por tanto, durante el desescarche,
la velocidad de la bomba se ajustara a la maxima velocidad permitida.
Al mismo tiempo, cuando la unidad esté funcionando pero no exista
demanda de calefaccién, la velocidad de la bomba sera baja.
En condiciones de funcionamiento normales, el caudal nominal del
agua deberia corresponderse con la velocidad minima de la bomba.

En funcién de la instalacion de fabrica, la bomba interna puede
controlarse a través del variador LEN estandar o el variador 0-10 V
opcional. El control de la bomba interna solo puede ser configurado por
técnicos de servicio.

Si se controla a través del variador LEN:

m El estado de la bomba interna aparece indicado en el menu Estado
de la bomba en «Estado de la bomba del variador».

m «Salida de la bomba externa» (PUMP_EXT, menu Estado de la
bomba) y «Salida de la bomba externa» (PUMP_EXT,menu Salidas)
se ajustaran a «0».

Si se controla a través del variador 0-10 V:

m La salida del variador se controla a través de la salida 0-10 V,
es decir, «Salida de la bomba externa» (PUMP_EXT, menu Salidas).

m «Salida de la bomba externa» (PUMP_EXT, menu Estado de la
bomba) indica su valor como %.

m La salida se controla a través de un PID para ajustarse al punto de
consigna del diferencial T del agua definido por los técnicos de
servicio. Cuando la unidad esta lista, la velocidad de la bomba se
ajusta a la velocidad de ahorro de la bomba (velocidad minima de
la bomba). Cuando la unidad esta en funcionamiento, la velocidad
de la bomba de agua se ajusta entre la velocidad maxima y minima
de la bomba.

6.4.3 - Proteccion de la bomba
(funcién antiagarrotamiento de la bomba)

El control ofrece un medio de poner en marcha automaticamente la
bomba todos los dias a las 14:00 durante 2 s cuando la unidad esta
parada. El arranque periddico de la bomba durante algunos segundos
aumenta la vida util de los rodamientos de la bomba y la estanqueidad
de la junta de la bomba.

Para ajustar la proteccion antiengarrotamiento de la bomba

1. Vaya al menu de configuracion.

2. Seleccione Configuracién de bombas (PUMPCONF).

3. Ajuste Proteccién antiengarrotamiento bomba [pump_per] en «si».

Proteccion antiengarrotamiento de la bomba [pump_per]

no/si si

6.5 - Proteccion contra las heladas del
intercambiador de calor

Cuando la temperatura del aire exterior es baja, aumenta el riesgo de
congelacion del intercambiador de calor. En los sistemas sin proteccion
contra las heladas, el agua del interior del intercambiador de calor se
congelaria y provocaria dafios en el intercambiador de calor. El sistema
de control incluye dos soluciones para proteger el intercambiador de calor
de la congelacion:

m Algoritmo de arranque rapido de la bomba
De serie, el algoritmo de arranque automatico de la bomba protege
el intercambiador de calor y las tuberias del médulo hidraulico frente
a la congelacién cuando la temperatura del aire exterior desciende a
-10 °C. Forzar la circulacién de agua protegera a esta Ultima de la
congelacion.
- No es necesaria ninguna configuracién adicional.

m Calentador eléctrico (opcional) + algoritmo de arranque rapido
de la bomba
La instalacion de este calentador eléctrico opcional protegera el
intercambiador de calor y las tuberias del médulo hidraulico frente a
la congelaaon cuando la temperatura exterior descienda a —20 °C.
La opcién de calentador/enfriador requiere una configuracion de
servicio.
- El usuario puede verificar el estado del calentador eléctrico
«Calentador/enfriador activo» (MODES, m_cooler).
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6 - OPCIONES Y OPERACIONES DE CONTROL ESTANDAR

6.6 - Punto de control

El punto de control representa la temperatura del agua que debe
producir la unidad. La capacidad requerida puede disminuirse
dependiendo de las condiciones de funcionamiento de la unidad.

Punto de control = Punto de consigna activo + Reajuste

El punto de control se calcula en base al punto de consigna activo y la
correccion introducida por el reajuste. El valor forzado se puede utilizar
en lugar de cualquier otro calculo del punto de consigna solo cuando
la unidad esta en el tipo de operacion en red.

Para comprobar el punto de control

1. Vaya al menu principal.

2. Seleccione Parametros generales (GENUNIT).

3. Compruebe el Punto de control [CTRL_PNT].

Punto de control [CTRL_PNT]
De 26,7 a 65,0 °C
De 80,0 a 149,0 °F

6.6.1 - Punto de consigna activo

Es posible seleccionar dos puntos de consigna; de ellos, el primero se
utiliza durante periodos con ocupacion y el segundo durante periodos
sin ocupacion.

Segun el tipo de funcionamiento actual, el punto de consigna activo se
puede seleccionar manualmente a través del menu principal de la
interfaz de usuario, con los contactos de usuario libres de tension, con
los comandos de red (protocolo de propietario, BACnet o Modbus)
0 automaticamente con la programacion horaria del punto de consigna
(programa 2).

Las siguientes tablas resumen las selecciones posibles dependiendo
del tipo de funcionamiento de control (local, remoto o de red) y los
siguientes parametros:

m Seleccion de punto de consigna [sp_sel]: la seleccion del punto
consigna permite seleccionar el punto de consigna activo si la unidad
esta en el modo de funcionamiento local (GENUNIT — Parametros
generales).

m Estado del contacto de seleccion del punto de consigna
[SETP_SWI: interruptor remoto de seleccion del punto de consigna
(INPUTS - Entradas).

m Estado de ocupacién del programa horario de doble punto de
consigna [SP_OCC]: programacion de la seleccion del punto de
consigna.

Tipo de funcionamiento local

Seleccion de punto de |Ocupacion del punto  |Punto de consigna
consigna [SP_SEL] de consigna [SP_OCC] |activo
1 sn ) punto de consigna
P de calefaccion 1
) punto de consigna
2 $p2 de calefaccion 2
punto de consigna
0 auto ocupado de calefaccion 1
unto de consigna
0 auto o ocupado ge calefaccién%

Tipo de operacion remota

Interruptor remoto del punto de consigna . .
[SETP_SW] Punto de consigna activo
abierto punto de consigna de calefaccion 1
cerrado punto de consigna de calefaccion 2

6.6.2 - Reajuste

El reajuste implica que el punto de control activo se modifica de
forma que la capacidad de la maquina requerida se ajusta para
que sea lo mas parecida posible a la demanda.

El reajuste puede basarse en las posibilidades siguientes:

m Latemperatura exterior como patron de la tendencia de carga
(demanda) para el edificio.

m Latemperatura del agua de retorno (AT proporciona la carga
media del edificio).

m Entrada dedicada de 4-20 mA.

La fuente y los parametros de reajuste pueden configurarse en

el menu principal (RESETCFG — Configuracién del reajuste).

En respuesta a un cambio en la fuente de reajuste (p. €j., TAE),

el punto de consigna se ajusta por lo general para optimizar
el rendimiento de la unidad.

El valor del reajuste se determina por interpolacion lineal
basada en los siguientes parametros:

m Una referencia en la que el reajuste es cero (valor nulo de
reajuste).

m Unareferencia en la que el reajuste es maximo (valor maximo
de reajuste).

m El valor maximo de reajuste.

Ejemplo de reajuste en modo de calefaccion

Valor reajustado [°C] Carga del edificio [%]

100%

soc|A D
c B 0%
-20°C +10°C °C
Reajuste basado en
-20 : 10
la temperatura exterior
0 Reajuste basado en el diferencial de T 3
Reajuste basado en
4 Y 20
una entrada analdgica
sin_ L. maximo_
reajuste Seleccion reajuste
Leyenda

: valor maximo de reajuste
referencia para el reajuste nulo
referencia para el reajuste maximo
carga del edificio

90w

Como seleccionar el tipo de reajuste

1. Vaya al menu de configuracion.

2. Seleccione Config. calor/frio (HCCONFIG).
3. Establezca Select. Reajuste Calent. [hr_sel].

Tipo de funcionamiento en red

Select. Reajuste Calent.[hr_sel]

Seleccion de punto de |Ocupacion del punto de|Punto de consigna 0 Ninguna
consigna [SP_SEL] consigna [SP_OCC] activo 1 TAE/OAT
punto de consigna - ;
0 auto ocupado de calefaccion 1 2 Diferencial de T
0 auto o ocunado punto de consigna 3 4-20mA
P de calefaccion 2
AQUACIATCALEO ES-32 CIAT



6 - OPCIONES Y OPERACIONES DE CONTROL ESTANDAR

6.7 - Control integrado de ACS y calefaccion
de espacios

Las bombas de calor AquaciatCaleo estan especialmente
disefiadas para optimizar el funcionamiento de las instalaciones
de calefaccion que requieren produccion de agua caliente para
satisfacer las necesidades tradicionales de calefaccion (CCR)
y agua caliente sanitaria (ACS).

Connect Touch permite una optimizacién constante y
automatica de la unidad:

m Control de una valvula todo o nada de tres vias basado en los
requisitos de calefaccion o agua caliente sanitaria
(se utiliza una valvula de 3 vias para alternar entre la calefaccion
de espacios y la produccion de agua caliente sanitaria).
Por defecto, la unidad funciona en modo Calefaccion.

m El control de las etapas de la resistencia eléctrica puede
complementar el circuito de calefaccion (etapas 1 a 4 de
calentamiento eléctrico). Consulte la seccion 6.8.2.

6.7.1 - Modo de calefaccion de agua caliente
sanitaria

La valvula de tres vias permite pasar la capacidad de calefaccion
a un circuito de calefaccion (ventiloconvectores, radiadores o
calefaccion de suelo) o a un depdsito de agua caliente sanitaria.
Si la unidad estd en modo de produccién de agua caliente
sanitaria, aparecera un mensaje de «ACS» en la interfaz de
usuario junto al modo de funcionamiento actual.

La unidad solicita la conmutacién al modo ACS siempre que
se cumplan las condiciones del depoésito de agua y de la
unidad:

m Condiciones del depdsito de agua

- El contacto libre de tension «Entrada de solicitud de ACS»
esta cerrado o la «Temperatura del depdsito de ACS»
esta por debajo del «Punto de consigna de ACS» Y

- El tercer programa del temporizador (programa 3) esta
ajustado como ocupado (modo ACS solicitado) y no se ha
solicitado el programa antilegionela (consulte la seccion 6.14).

m Condiciones de la unidad

- El' modo verano esta activo (no se necesita la calefaccién) O

- El modo verano NO esta activo y los parametros de tiempo
de funcionamiento minimo de CCE y tiempo de funcionamiento
maximo de ACS lo permiten (parametros configurados por
los técnicos de servicio).

NOTA: El programa Agua caliente sanitaria puede activarse
independientemente del modo de funcionamiento en curso
(local/remoto/red).

En funciéon del modo de funcionamiento (ACS o CCR), el punto

de consigna del agua puede ajustarse:

- En el modo de calefaccidn, se utilizan hsp1 y hsp2. Pueden
modificarse mediante el reajuste por parte del usuario
(consulte la seccion 6.6.2).

- Enelmodo de produccion de agua caliente sanitaria, se utiliza
el punto de consigna de ACS. No se utiliza ningun reajuste
del punto de consigna.

La unidad solicitara la conmutaciéon al modo de calefaccién si

se da al menos una de las siguientes condiciones:

- El depésito libre de tension esta abierto.

- Hatranscurrido el tiempo de funcionamiento maximo para el
modo ACS.

- La programacion horaria 3 esta en un periodo desocupado
(no se ha solicitado el modo ACS).

Si se solicita un cambio de modo mientras un compresor esta

funcionando, se parara antes de que la valvula de tres vias
cambie al nuevo modo y, a continuacioén, se reiniciara la unidad.

6.7.2 - Antilegionela

Los depdsitos de almacenamiento en los que el agua puede
estancarse durante algun tiempo pueden crear un entorno que
permite la proliferacién de la bacteria causante de la legionela.
Para evitar el riesgo de legionela en el depdsito del agua caliente,
el control realiza el tratamiento antilegionela que hace aumentar
la temperatura del agua hasta que alcanza el punto de consigna
antilegionela (estas bacterias no sobreviven a temperaturas
superiores a los 60 °C).

El programa antilegionela puede activarse automaticamente a
través de los ajustes de programas. Para activar el programa
antilegionela, el instalador debe ajustar el cuarto programa del
temporizador (programa 4). La temperatura del depdsito de agua
aumenta hasta que se alcanza el punto de consigna antilegionela
[leg_sp] o han transcurrido 6 horas. El programa no puede
activarse mas de una vez cada 6 horas. Para obtener mas
informacion acerca de como ajustar el programa antilegionela,
consulte la seccién 6.14. Verifique la Normativa local de cada
pais para establecer el punto de consigna del modo antillegionela.

6.7.3 - Modo verano

El modo verano se utiliza para controlar el modo ACS. Cuando
el modo verano esta activo, no se necesita la calefaccion de
espacios, y la unidad puede aumentar la temperatura del agua
en el depdsito para proporcionar agua caliente sanitaria.

El régimen de verano solo puede activarse si la temperatura del
aire exterior supera el Umbral TAE predefinido para el verano
(«Umbral TAE maximo»).

Como establecer el umbral TAE para el verano

1. Vaya al menu de configuracion.

2. Seleccione Config. calor/frio (HCCONFIG).

3. Ajuste Umbral TAE/OAT de calefaccion max. [max_th].

Umbral TAE/OAT de calefaccion maximo [max_th]
De -100 a 100 °C 100 °C
De-148a212 °F 212 °F

El régimen de verano terminara cuando la temperatura del aire
exterior se situe por debajo del Umbral TAE predefinido para el
verano - 2K, por ejemplo, si el Umbral TAE para el verano se ha
ajustado a 20 °C, el modo verano terminara en cuanto la
temperatura del aire exterior alcance los 18 °C.

NOTA: Si el parametro Umbral TAE maximo se ajusta a un
valor imposible de alcanzar, por ejemplo,100 °C, el régimen
de verano estara deshabilitado.
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6.8 - Control de calefaccion de espacios adicional

El control proporciona control adicional de la calefaccién por medio de una
caldera opcional o de una gestién de calefaccion eléctrica estandar.

6.8.1 - Control de la caldera (opcional)

La caldera puede activarse en sustitucion de una bomba de calor para la
calefaccion si las condiciones de funcionamiento no son apropiadas para
la calefaccién mecanica. La unidad y la caldera no pueden funcionar al
mismo tiempo.

La caldera esta funcionando en estas condiciones:

m La unidad esta en modo de calefaccién, pero una averia impide usar
la potencia de la bomba de calor.

m Launidad esta en modo de calefaccion, pero funciona a una temperatura
exterior muy baja, lo cual hace que la potencia de la bomba de calor
sea insuficiente. Es posible ajustar la puesta en marcha de la caldera
en funcién de la temperatura exterior. De forma predeterminada,
la caldera arranca si la temperatura del aire exterior es -10 °C.
Los usuarios conectados pueden cambiar este umbral en el menu
Config.Calor/Frio (HCCONFIG).

Para establecer el umbral de temperatura exterior para la activacién
de la caldera

1. Vaya al menu de configuracion.

2. Seleccione Config. calor/frio (HCCONFIG).

3. Ajuste Umbral TAE de la caldera [boil_th].

Umbral TAE/OAT de la caldera [boil_th]
De-30a15°C
De-22 a 59 °F

-10°C
14 °F

6.8.2 - Control de calefaccion eléctrica

Pueden activarse hasta cuatro fases de calefaccion eléctrica como
complemento o sustitucion de la calefaccién si las condiciones de
funcionamiento no son apropiadas para la calefaccién mecanica.

La calefaccion eléctrica se utiliza como suplemento de la calefaccion

mecanica en las siguientes condiciones:

m Launidad esta usando el 100 % de la capacidad calorifica disponible.

- Latemperatura del exterior esta por debajo de un umbral configurable
en el menu: «Umbral TAE de la etapa eléctrica» [ehs_th].

- Ha transcurrido el tiempo de retardo eléctrico: «Tiempo de retardo
eléctrico» [ehs_pull].

m Launidad no puede satisfacer la demanda de calefaccién actual debido
al modo de proteccion, por ejemplo, baja temperatura del agua de
entrada.

Como establecer el umbral TAE de la etapa de calentamiento eléctrico

1. Vaya al menu de configuracion.

2. Seleccione Config. calor/frio (HCCONFIG).

3. Ajuste Umbral TAE de la etapa eléctrica [ehs_th].

Umbral OAT-TAE de la etapa eléctrica [ehs_th]
De-5a21°C 5°C
De23a70 °F 41°F

Como ajustar el tiempo de retardo eléctrico

1. Vaya al menu de configuracion.

2. Seleccione Config. calor/frio (HCCONFIG).
3. Ajuste Tiempo de retardo eléctrico [ehs_pull].

Tiempo de retardo eléctrico [ehs_pull]
De 0a 60 min

En funcién de la configuracion del usuario, puede utilizarse la ultima etapa
de calentamiento eléctrico como respaldo cuando la unidad estéa apagada
debido a un fallo o a la proteccién del entorno de funcionamiento. De lo
contrario, no se utilizara la etapa de calentamiento eléctrico ni siquiera
cuando no sea posible satisfacer la demanda de calefaccion. Esta opcion
de respaldo de calefaccién eléctrica puede activarse estableciendo
«1 Etapa Elec para Emerg» [ehs_back] en «si» en el ment Configuracién
de calefaccion y refrigeracion (HCCONFIG).

6.9 - Control de desescarche

Cuando la temperatura del aire exterior es baja y la humedad del ambiente
alta, aumenta la probabilidad de que se forme escarcha en la bateria
exterior. La escarcha que cubre la bateria exterior puede disminuir el caudal
de aire a través de la bateria y hacer que disminuya también el rendimiento
de la unidad. Para eliminar la escarcha de la bateria, el control inicia el
ciclo de desescarche cuando es necesario.

6.9.1 - Desescarche estandar

Durante el ciclo de desescarche, el circuito se fuerza a pasar al modo de
refrigeracion. El calor (energia) se extrae del circuito hidraulico usando
compresores e invirtiendo la valvula de 4 vias. Para evitar que se enfrie
el circuito de agua, puede procederse al arranque de la calefaccion eléctrica
opcional. El ciclo de desescarche dura hasta que se alcanza el final de la
temperatura de desescarche.

6.9.2 - Desescarche libre

El desescarche libre se usa para eliminar una proporcién relativamente
pequena de escarcha que se ha formado en la superficie de la bateria.
A diferencia de la sesién de desescarche estandar, en el caso del
desescarche libre, el calor (energia) se absorbe del aire. Durante el
desescarche libre, se activan los ventiladores y se apagan los compresores.
El desescarche libre alcanza su eficiencia maxima cuando la temperatura
del aire exterior es superiora 1 °C.

IMPORTANTE: Si la capa de escarcha que cubre la bateria es gruesa,
se iniciara el ciclo de desescarche estandar.

6.10 - Control maestro/esclavo

El sistema de control permite el control maestro/esclavo de dos unidades
conectadas por la red. La unidad maestra se puede controlar localmente,
de forma remota o mediante comandos de red, mientras que la unidad
esclava permanece en el modo de red.

La unidad configurada como maestro gestiona todos los comandos de
control dirigidos al conjunto maestro/esclavo (paro/marcha, seleccién de
punto de consigna, control de calefaccion, desconexion de etapas de
potencia, etc.). Los comandos son transmitidos automaticamente a la
unidad esclava.

Si se desconecta la enfriadora maestra mientras sigue activa la funcion
maestro/esclavo, se detendra la enfriadora esclava. En determinadas
circunstancias, puede arrancarse el cuadro esclavo primero para garantizar
que se igualan los tiempos de funcionamiento de ambas unidades.

En el caso de un fallo de comunicacion entre las dos unidades, cada unidad
volvera a un modo de funcionamiento auténomo hasta que se subsane el
fallo. Si el cuadro maestro se detiene debido a una alarma, el cuadro
esclavo esta autorizado a arrancar.

IMPORTANTE: La configuracion del sistema maestro/esclavo solo
puede realizarla el Servicio Técnico.

6.11 - BACnet (opcion 149)

El protocolo de comunicaciones BACnet/IP lo utilizan el sistema de gestion
de edificios o los controladores programables para comunicarse con el
control Connect Touch.

NOTA: Esta opcion requiere la clave de activacion del software
(consulte la seccion 6.13).

6.12 - Modbus (opcion 149B)

El sistema de gestion de edificios o los controladores programables utilizan
el protocolo de comunicacion Modbus para comunicarse con el control
Connect Touch.

NOTA: La opcién Modbus se suministra de serie.
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6.13 -

Las unidades AquaciatCaleo con Connect Touch ofrecen opciones
adicionales que requieren claves de activacion de software
(excepto Modbus):

Claves de activacion del software

m Comunicacion BACnet IP (opcion 149)

m Comunicacion Modbus (opcién 149B): la opcion «Modbus»
se suministra de serie.

El técnico de servicio puede instalar estas opciones protegidas

por software en la fabrica o en la instalacion.

Cada opcion requiere una clave de activacion del software
individual. Para obtener la clave de activacion del software,
pongase en contacto con su representante del servicio local.

6.13.1 - Opciones de software

En el menu principal es posible consultar la lista de claves de
activacion del software disponibles.

Para consultar las opciones de software disponibles
1. Vaya al menu principal.

2. Seleccione Opciones de software (OPT_STA). Es posible
acceder al menu al iniciar sesién con el nivel de acceso de
usuario.

« Si el estado de la opcion esta ajustado a «si», significa que
esta instalada la clave de activacion del software para esta
opcion.

OPT1439: BACHet Mo
OPT1498: Modbus  Yes

11 A ¥

IMPORTANTE: En caso de sustituir el controlador, deben
volver a instalarse las claves de activacion de software
NUEVAS basadas en la nueva direccion MAC (consulte
también la seccion 6.13.2).

6.13.2 - Modo de sustitucion

Si se sustituye el controlador por uno nuevo, el sistema estara
en el modo Sustitucién, que puede durar hasta 7 dias desde el
primer arranque del compresor.

m Al sustituir el controlador, es necesario instalar claves de
activacion del software NUEVAS.

m Podngase en contacto de inmediato con el representante local
de servicio para solicitar claves de activacion del software
NUEVAS.

En el modo Sustitucion:

m Las opciones de software se desbloquearan durante un
periodo de tiempo limitado (7 dias desde el primer arranque
del compresor). En el modo Sustitucion solo estaran activas
las opciones que se hayan instalado en la unidad previamente.

m En el menu principal se puede consultar la lista de opciones
de software disponibles (OPT_STA. Opciones de software).

m Se activara la alarma 10122. Si la clave de activacion del
software NUEVA no se instala durante el modo Sustitucion,
la alarma se reiniciara de forma automatica y se bloquearan
las opciones de software.

El modo Sustitucién finaliza cuando se instala la clave de
activacion del software o expira el periodo de 7 dias (7 dias
desde el primer arranque del compresor).

IMPORTANTE: En el modo Sustitucion solo estaran activas
las opciones de software que se hayan instalado en la
unidad antes de sustituir el controlador.

6.13.3 - Instalacion de claves de software

Instalacion de la clave de activacion de software a través
de la pantalla de Connect Touch

1. Vaya al menu principal.

2. Navegue hasta el menu Configuraciéon (solo usuarios
registrados) y seleccione AfAadir opciones (ADD_OPT).
« Al instalar la clave de activaciéon del software, asegurese
de que la unidad esta detenida.

MAC Address ABECETEIE23L (D

@

Flease Enter Your Software Activation Key

Lnit must be Off

Leyenda
1. Direccion MAC del controlador
2. Clave de activacion del software

3. Escriba la clave de activacion del software.

« Sila clave de activacion del software acaba con dos signos
de igual (==), pueden omitirse dichos signos. Se aceptara
la clave de activacion del software.

*La clave de activacion del software distingue entra
mayusculas y minusculas.

4. Cuando se haya introducido la clave de activaciéon del
software en la pantalla del teclado, pulse Aceptar.

5. Una vez validada la clave de activacion del software,
aparecera el siguiente mensaje: «Clave de activacion del
software ainadida».

6. El parametro conectado con la funcion activada se ajusta de
forma automatica y el sistema de control también se reinicia
de forma automatica.

« Sila clave de activacion del software es incorrecta, aparecera
el siguiente mensaje: «La clave de activacion del software
no es valida».

+ Siya se ha afiadido antes la clave de activacion del software,
aparecera el siguiente mensaje: «Clave ya establecida».
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6.14 - Ajustes de programa horario

El programa del primer temporizador(programa 1, OCCPC01S) ofrece
un medio para pasar automaticamente la unidad de un modo ocupado a
uno desocupado: la unidad se inicia durante los periodos ocupados.

El programa del segundo temporizador (programa 2, OCCPC02S)
ofrece un medio para pasar automaticamente el punto de consigna activo
de uno ocupado a uno desocupado: la consigna de calefaccion 1 se usa
durante los periodos ocupados y la consigna de calefaccion 2, durante los
desocupados.

El programa del tercer temporizador (programa 3, OCCPCO03S) permite
a la unidad pasar al modo de produccién de agua caliente sanitaria.
El modo esta permitido durante los periodos ocupados.

El programa del cuarto temporizador (programa 4, OCCPC048S) sirve
para controlar el tratamiento antilegionela. El programa antilegionela puede
iniciarse durante periodos ocupados. El programa no puede activarse mas
de una vez cada 6 horas. Para obtener mas informacion acerca del
tratamiento antilegionela, consulte la seccién 6.7.2.

Periodos de ocupacion

El control ofrece al usuario la posibilidad de ajustar ocho periodos de
ocupacion, cada uno de los cuales incluye los siguientes elementos
definibles:

m Diade lasemana: seleccione los dias durante los que habra ocupacion.

m Tiempo de ocupacién («ocupado desde» hasta «ocupado hasta»):
Ajuste las horas de ocupacion para los dias seleccionados.

m Extensién del periodo de ocupacion configurado: permite alargar
el tiempo de ocupacion durante una duracion adicional de igual valor
al configurado. Este parametro puede usarse en caso de producirse
eventos no programados. Ejemplo: Si normalmente la unidad esta
programada para funcionar entre las 8:00 y las 18:00, pero un dia se
desea hacer funcionar el sistema de aire acondicionado durante mas
tiempo, puede activarse esta prolongacion del programa de ocupacion.
Si se ajusta el parametro a «2», la ocupacion finalizara a las 20:00 h.
Ejemplo: Si normalmente la unidad esta programada para funcionar
entre las 8:00 y las 18:00, pero un dia se desea hacer funcionar el
sistema de aire acondicionado durante mas tiempo, puede activarse
esta prolongacion del programa de ocupacion. Si se ajusta el parametro
a «2», la ocupacion finalizara a las 20:00 h.

Configuracion del programa de paro/marcha de la unidad
1. Vaya al menu principal.

2. Navegue hasta el menu Configuracién (solo usuarios registrados)
y seleccione Calendario (SCHEDULE).

3. Vayaa OCCPCO1S.

4. Seleccione las casillas de verificacion adecuadas para configurar la
ocupacion de la unidad en dias especificos.

5. Defina el tiempo de ocupacion.

6. Cuando la programacion horaria esté establecida, el periodo
seleccionado se presentara en forma de banda verde en la linea de
tiempo.

7. Pulse el boton Guardar para guardar los cambios, o Cancelar para
salir de la pantalla sin realizar modificaciones.

Period il @

Man Tue Wed Thu Fri Sat Sun Hal
¥ M M~ ¥ ¥ 1% ™ s

Qccupied from | 06:00 | @)
18:00 |

to |

1234567893 101112131415161718192021 22 23

Timed Cwerride Extension |I’ HOURS
] iWiER s

Leyenda

1. Seleccién de dias para la programacién horaria
2. Inicioffinal de la programacion

3. Periodo de tiempo anterior

4. Periodo de tiempo siguiente

Todos los programas se encuentran en modo desocupado a menos que
haya un periodo de tiempo de programa activo.

Si dos periodos se solapan y ambos estan activos en el mismo dia,
el modo ocupado tiene prioridad sobre el periodo no ocupado.

Ejemplo: Configuracion de programas (programa 1)

SUN
(Do)

Hora | MON | TUE VAC

(Lu) | (Ma)
0:00
1:00
2:00
3:00
4:00
5:00
6:00

WED
(Mi)

THU
(Ju)

FRI
(Vi)

SAT
(Sa)

21:00

22:00

23:00

Ocupado
No ocupado

LUN: Lunes
MAR: Martes
MIE: Miércoles
JUE: Jueves
VI!E: Viernes
SAB: Sabado
DOM: Domingo
VAC: Vacaciones
Ig(:;g,;?nlacién rneiz::)a Fecha final |Activo durante (dias)
P1: periodo 1 0:00 3:00 Lunes
P2: periodo 2 7:00 18:00 Lunes + martes
P3: periodo 3 7:00 21:00 Miércoles
P4: periodo 4 7:00 17:00 Jueves + viernes
P5: periodo 5 7.00 12:00 Sabado
P6: periodo 6 20:00 21:00 Vacaciones
P7: periodo 7 No se usa en este ejemplo
P8: periodo 8 No se usa en este ejemplo

6.15 - Vacaciones

El control permite al usuario definir 16 periodos de vacaciones, en los que
cada periodo se define mediante tres parametros: el mes, el dia de inicio
y la duracién del periodo de vacaciones.

Durante los periodos de vacaciones, el controlador estara en modo ocupado
o desocupado, en funcién de los periodos validados como festivos.
El usuario puede modificar cada periodo de vacaciones mediante el menu
Configuracion (consulte también la seccion 5.4).
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6 - OPCIONES Y OPERACIONES DE CONTROL ESTANDAR

6.16

Esta funcién permite visualizar el funcionamiento de la unidad ~ Solo interfaz web:

y supervisar un grupo de parametros seleccionados.

Tendencias

Para mostrar las tendencias

1.

Vaya al menu principal.

Seleccione Tendencias (TRENDING).

m Configure el rango temporal (fechas y horas de inicio/fin)
en la parte inferior de la pantalla Trendings Plot y pulse el icono
de la flecha @ en la parte derecha de la pantalla para
mostrar el grafico en el que se visualiza el rendimiento de la
unidad dentro del periodo de tiempo seleccionado.

3. Seleccione los parametros que desea mostrar y pulse el

Trendings o GEWNT A6 T -+ GEULNT_CTRL FNT -+ TR EWT -+ Toue Lo
MName Units Min [LEvS ool
o |GENUNIT caPa T % 0.0 |[1000 ] o
o |GENUNIT_CTRL_PN |[°C 0.0 l[s00 ] -
o |TEMP_EWT s [00 | X o
| |remP_scT_A " [50 5o ] o A -

- v

o |/

4. Pulse el icono Tendencias para u mostrar el grafico en
el que se visualizan las tendencias para el conjunto de los
parametros seleccionados.

Trendings Flot
GENUNIT_CAPA_TGENUNIT_CTRL_PNT TEMP_LWT
Y0 ¥.1 ¥-2 Y3

100,

80,

=)

a0,

20
i I I I I |

02121 04121 06121 0821 1021 1221

2020012/09 2020012009 2020/12009 2020012109 2020112009 2020312109
Kd <1 Q& Qbbb g

m Pulse < [P para navegar a través de la linea de tiempo
opulse [[<] [ parairal principio o al final del periodo

seleccionado.

.
m Pulse el icono Aumentar zoom para \% aumentar la vista,

o el icono Alejar zoom para k% ampliar el area visualizada.

m Pulse el icono Actualizar i,-ﬁ&,,. para volver a cargar los
datos. o

Q

End 2020007715

Q

T
202007115

T o |
202007115 2020007115

~ -~

= bE] ) &)

v v
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7 - CONEXION WEB

7.1 - Interfaz web

El control Connect Touch ofrece la funcionalidad de acceso y
cuadro de mando de los parametros de la unidad desde una
interfaz web. Para conectar el controlador a través de la interfaz
web es necesario conocer la direcciéon IP de la unidad.
Comprobacion de la direccion IP de la unidad

1. Vaya al menu Sistema.

2. Seleccione Red (NETWORK).

3. Consulte la direccion TCP/IP para «Interfaz de red IP J5
(ethO)»

* Direccion predeterminada de la unidad: 169.254.1.1 (J5, eth0)

« La direccion IP de la unidad se puede cambiar en la tabla
de red en el menu Sistema (consulte la seccién 5.6).

Como acceder a la interfaz de web de Connect Touch
1. Abra el navegador web.

2. Introduzca la direccion IP de la unidad en la barra de
direcciones del navegador web. Empiece por https:// seguido
de la direccion IP de la unidad.

Ejemplo: https://169.254.1.1
3. Pulse Intro.
4. Se cargara la interfaz web.

IMPORTANTE: Tres usuarios pueden conectarse
simultaneamente sin que exista prioridad entre ellos.
La dltima modificacion siempre se tiene en cuenta.

@O©E @@O®

e

(] s8.4°C

Local Running

S

100 %

P )

Configuraciéon minima del navegador web:
m Internet Explorer (versiéon 11 o posterior)

m Mozilla Firefox (version 60 o posterior)

m Google Chrome (version 65 o posterior)

Por motivos de seguridad, la unidad no puede arrancarse/pararse
a través de la interfaz de la web. El resto de operaciones,
incluidas la supervisidon de los parametros de la unidad o la
configuracion de la unidad, pueden llevarse a cabo a través de
la interfaz del navegador web.

Aseglrese de que su red esta protegida frente a ataques
maliciosos y cualquier otra amenaza para la seguridad.
No proporcione libre acceso si no cuenta con las medidas
de seguridad de red adecuadas.

El fabricante no asume ningun tipo de responsabilidad
por danos causados por violaciones de seguridad.

7.2 - Documentacion técnica

Usando el control Connect Touch a través de un navegador web
para PC, puede acceder facilmente a toda la documentacion
técnica referente al producto y a sus componentes.

Tras conectarse al control Connect Touch, pulse el botéon
Documentacién técnica & para ver una lista de documentos
referentes a la unidad.

La documentaciéon técnica incluye los siguientes
documentos:

m Documentacion de las piezas de recambio: lista de las piezas
de recambio incluidas en la unidad con la referencia,
la descripcion y los esquemas.

m Varios: documentos como planos eléctricos, planos de
dimensiones o certificados de la unidad.

m PED: directiva de equipos a presion.

m IOM: manuales de instalacion, manejo y mantenimiento de
la unidad y del control

Haga clic en el icono Ayuda e para acceder a la guia de
usuario de BACnet, a la guia de usuario de Modbus y a las
licencias de codigo abierto usadas por Connect Touch.

Document Language Type
BACnet User's guide English PDF
BACnet Gude utilisateur French ~ PDF
ModBus User's guide English PDF
ModBus Guide utilisateur French ~ PDF
License information English PDF

IMPORTANTE: Guarde todos los datos (documentos, planos,
diagramas, etc.). Puede guardarlos, por ejemplo, en su
ordenador. En caso de borrarse la memoria de visualizacion
o si se reemplaza la pantalla se perderan todos los
documentos. Aseglrese de que todos los documentos estén
guardados y sean accesibles en todo momento.
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8 - DIAGNOSTICOS

8.1 - Diagnoésticos de control

El sistema de control tiene muchas funciones de ayuda para la
localizacion de errores y para proteger la unidad contra riesgos que
podrian conllevar la averia del equipo. La interfaz local ofrece un acceso
rapido para monitorizar todas las condiciones de funcionamiento de la
unidad. Si se detecta un fallo de funcionamiento, se activa la alarma.
En caso de producirse una alarma:

Elicono de la campanilla en la interfaz de usuario Connect Touch pasa
a «estado de alarma».

| 1 El icono de campana parpadeante indica que
L_ J hay una alarma, pero la unidad sigue funcionando.

| 1 El icono de campana resaltada indica que la
L _.‘ unidad esta parada por un fallo detectado.

m Se activan las salidas de la alarma correspondientes.
m Se muestra el cédigo de error.
m Se envia un mensaje a través de la red.

El control Connect Touch distingue entre dos tipos de alarmas:

m Las alarmas generales se utilizan para indicar el fallo de bombas,
transductores, problemas de conexion de red, etc.

m Las alarmas principales se utilizan para indicar fallos del proceso.
IMPORTANTE: Toda la informacion referente a las alarmas (actuales
y pasadas) se encuentra en el menu «Alarmas».

8.2 - Visualizacion de alarmas actuales

El menu Alarmas actuales puede mostrar hasta un maximo de
10 alarmas actuales.

Para acceder a la lista de alarmas activas actualmente

1. Pulse el icono del menu Alarmas de la equina superior derecha de
la pantalla.

2. Seleccione Alarmas actuales (CUR_ALM).
3. Se mostrara la lista de alarmas activas.

. 2020/07/15 - 1z:1e - Alarm
" Initial factory configuration required
2 2020/07/15 - 1211 - Alarm
" water Exchanger Freeze Protection
11 A ¥

8.4 -

La alarma se puede reiniciar tanto automaticamente a través del
control como manualmente a través del visualizador con panel tactil o
la interfaz web.

Reiniciar alarmas

m El menu Reiniciar alarmas muestra un maximo de 5 cédigos de
alarma que estan activos actualmente en la unidad.

m Las alarmas se puede reiniciar sin detener la maquina.

m Solo los usuarios registrados pueden reiniciar las alarmas en la
unidad.

Reinicio manual de la alarma

1. Pulse el icono del menu Alarmas de la equina superior derecha
de la pantalla.

2. Seleccione Reinicio de alarmas (ALARMRST).
3. Ajuste el reajuste de alarmas a «Si» y pulse el icono Forzar.

Alarm Reset @ No Yes

Current Alarm & 0

En el caso de una interrupcién del suministro eléctrico, la unidad se
reiniciara automaticamente sin necesidad de un comando externo.
Sin embargo, los fallos activos cuando se interrumpe la alimentacion
se guardan y pueden, en ciertos casos, impedir que un circuito o una
unidad se reinicie. Una vez que la causa de la alarma ha sido identificada
y corregida, se muestra en el historial de alarmas.

IMPORTANTE: No todas las alarmas las puede reiniciar el usuario.
Algunas alarmas se reinician de forma automatica cuando las
condiciones de funcionamiento vuelven a la normalidad.

8.5 - Historial de alarmas

La informacion relativa a las alarmas resueltas se almacena en el menu
Historial de alarmas, que se divide en 50 alarmas recientes y 50 alarmas
recientes principales.

Coémo acceder al historial de alarmas

1. Pulse el icono del menu Alarmas de la equina superior derecha
de la pantalla.

2. Seleccione Historial de alarmas (ALMHIST1) o Historial de alarmas
principales (ALMHIST2).

3. Se mostrara el historial de alarmas.

g - L. 2020/07/15 - 13111 - Alarm

8.3 - Notificaciones por correo electrénico flge Tt . . .
Initial factory configuration required
El gontrol p.ropor.C|ona la opcién de defl{ur. uno o dos destinatarios que S020/07/15 1311 - AR
reciben notificaciones por correo electrénico cada vez que se produce  Z: ; e ith . b
una nueva alarma o cuando todas las alarmas existentes se han =258 B COmTUIEEIaN i SIUE STa Nurmlosr
restablecido. o 2020/07/15 - 1218 - Alarm
Definicion de los destinatarios de correo electrénico: idel fEEial; B0 TIgEIBN EELIEE
1. Pulse el icono Men principal y vaya al ment Configuracion. 4 2020/07/15 = 1z - Alarm
. " wWater Fxrhanner Freeze Protectinn
2. Vaya al menu Red. i N
. . o . 111

3. Seleccione Configuracion Email (EMAILCFG).
4. Defina los correos electrénicos.
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8 - DIAGNOSTICOS

8.6 - Descripcion de las alarmas

8.6.1

- Listado de alarmas

N.° |Cédigo |Descripcion

|Causa posible

|Medidas adoptadas

|Cancelacion

Fallo del termistor

Fallo del termistor del fluido de entrada del

Automatico, si la lectura del

1 15001 | . ; Termistor defectuoso Se apaga la unidad termistor vuelve a la
intercambiador de agua normalidad
2 15002 Fallo del termistor del fluido de salida del intercambiador | Como se ha descrito Como se ha descrito Como se ha descrito
de agua anteriormente anteriormente anteriormente
. - Como se ha descrito Como se ha descrito Como se ha descrito
3 15003 | Fallo del termistor de desescarche del circuito A anteriormente anteriormente anteriormente
4 15004 Fallo del segundo termistor de desescarche del circuito | Como se ha descrito Como se ha descrito Como se ha descrito
A anteriormente anteriormente anteriormente
. . . Como se ha descrito Como se ha descrito Como se ha descrito
5 15010 | Fallo del termistor de la temperatura del aire exterior anteriormente anteriormente anteriormente
. . . Como se ha descrito Sistema maestro/esclavo Como se ha descrito
6 15011 | Fallo del termistor de fluido comun maestro/esclavo anteriormente deshabilitado anteriormente
. N - Como se ha descrito " Como se ha descrito
7 15012 | Fallo del termistor de gas de aspiracién del circuito A anteriormente Se apaga la unidad anteriormente
; . - Como se ha descrito Como se ha descrito Como se ha descrito
8 15024 | Fallo del termistor de gas del economizador del circuito A anteriormente anteriormente anteriormente
9 15025 | Fallo del termistor del depésito de agua caliente sanitaria Como se ha descrito Modo ACS deshabilitado Como se ha descrito

anteriormente

anteriormente

Fallo de los transductores

Automatico, si la lectura de

10 | 12001 /Iiallo del transductor de presion de descarga del circuito Transductor defectuoso Se apaga la unidad tension del sensor vuelve a la
normalidad
Automatico, si la lectura de
o L ! . tension del sensor vuelve a la
1 | 12004 Eﬁ!gitdoellb‘transductor de presion de aspiracion del gr?trgr(i)o?; gstgescnto gr?tg]r(i)o?r?\ gﬁtgescnto normalidad (hasta tres alarmas
en 24 horas); de lo contrario,
manual
: . Automatico, si la lectura de
o . L Como se ha descrito Como se ha descrito gy y
12 | 12013 | Transductor de presion del economizador del circuito A anteriormente anteriormente tension del sensor vuelve a la
normalidad
13 | 12004 Fallo del transductor del fluido de entrada del Como se ha descrito Como se ha descrito Como se ha descrito

intercambiador de agua

anteriormente

anteriormente

anteriormente

Fallo del variador

14

190nn

Fallo de la bomba de agua de velocidad variable

Fallo del controlador de
velocidad,
consulte la seccion 8.6.2

Se apaga la unidad

Automatico, si las condiciones
de funcionamiento vuelven a
la normalidad

Fallo de comunicacion

Se ha perdido la comunicacién con la placa SIOB/CIOB

Fallo de la instalacion del bus,

Automatico, si se vuelve a

15 | 4901 numero A error de comunicacion Se apaga la unidad establecer la comunicacion
16 | 4601 | Se ha perdido la comunicacion con la placa AUX1 g&rgﬁoﬁﬁqgstgescrito Se apaga la unidad gr%rgﬁofggstgescrito
Fallo del compresor

17 | 1101 gggﬁdzglge??nﬁgrabiena la proteccion del Krivan de ?oorlr)]gerzzloerntamiento del Se apaga la unidad Manual

18 | 1201 Comp. Fallo de A2: abierta la proteccion del Krivan de Como se ha descrito Se apaga la unidad Manual

seguridad del motor

anteriormente

Fallo de proceso y otros

No hay caudal de agua,

La unidad se apaga, pero la

Automaético (la primera alarma

19 | 10001 | Proteccion antihielo del intercambiador de agua termistor averiado bomba sigue funcionando %naﬁﬁar}oras); de lo contrario,

Transductor de presion
) N . defectuoso, VEE-EXV . Como se ha descrito

20 | 10005 | Baja temperatura saturada de aspiracion en el circuito A bloqueada o falta de Se apaga la unidad anteriormente
refrigerante
Transductor de presion
defectuoso, sonda de

21 | 10008 | Sobrecalentamiento alto del circuito A temperatura defectuosa, Se apaga la unidad Manual

valvula de expansion
electrénica bloqueada o
falta de refrigerante
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8 - DIAGNOSTICOS

N.° |Cédigo |Descripcion Causa posible Medidas adoptadas Cancelacion
. Automaético (hasta 3 alarmas
22 | 10011 | Sobrecalentamiento bajo del circuito A gr%gﬁoiggﬁtgescrlto Se apaga la unidad en 24 horas); de lo contrario,
manual
. Automatico (si la unidad se ha
23 | 10014 | Fallo de enclavamiento del intercambiador de agua Elgtrrr?wia de enclavamiento en Se apaga la unidad detenido); de lo contrario,
manual
Fallo del magnetotérmico o
24 | 10016 El comprasor A1 no arranca o no se ha detectado del fusible, proteccion del El compresor se apaga Manual
aumento de presion compresor abierta
El compresor A2 no arranca o no se ha detectado Como se ha descrito
25 | 10017 aumento de presién anteriormente El compresor se apaga Manual
o Fallo de la instalacion del bus, | Sistema maestro/esclavo Automaético, si se vuelve a
26 | 10030 | Fallo de la comunicacion maestrofesclavo error de comunicacion deshabilitado establecer la comunicacion
27 | 10031 | La unidad esta en parada de emergencia de red gr%r:%gi%gedgifga de Se apaga la unidad é;tgrrggﬂg% g;lz g:z:st(ij\?ade
28 | 10032 | Fallo de la bomba de agua n.® 1 Fallo de la bomba de agua Se apaga la unidad Manual
Cancelacion repetitiva del proceso de incremento de - . Automatico (si no existe
29 | 10037 | capacidad debido a la existencia de alta temperatura de gsgm\tg%an;::pamdad No hay accién (alerta) cancelacion el proceso
descarga en el circuito A P durante 30 min) o Manual
Cancelacion repetitiva del proceso de incremento de C ha descrit C ha descri ;
: 4 . b . to Como se ha descrito
30 | 10040 | capacidad debido a la existencia de baja temperatura de omo se Na descrito 0mo se Na Jescrl :
aspiracion en el circuito A anteriormente anteriormente anteriormente
; . Automético, si la temperatura
; Baja temperatura del fluido de ’
Baja temperatura del agua de entrada en modo de " del agua vuelve al valor
31 | 10043 calefaccion gglté?gfcmel modo de No hay accion (alerta) normal o se detiene el modo
calefaccion
" . Fallo del presostato de alta "
32 | 10063 | Fallo del presostato de alta presion del circuito A presion del circuito A No hay accién (alerta) Manual
Sensores de temperatura del intercambiador de agua Temperatura de llegada y ;
33 | 10097 intercambiados retorno invertidas Se apaga la unidad Manual
Automético si esta instalada la
clave de activacion del
Modo de sustitucion: péngase | Modo de sustitucion: péngase | software
en contacto con su en contacto con su Automético si no se
N representante del servicio representante del servicio proporciona la clave de
40 | 10122 pgofgsgﬁtzlrﬁgtggios%r\ei(:;ri]gaz‘:aegc(t?i?/gtralgso ococni oer: es local para conseguir las local para conseguir las activacion del software en un
P P P claves de activacion para claves de activacion para plazo de 7 dias desde el
recuperar (0 activar) las recuperar (o activar) las primer arranque del compresor
opciones de software opciones de software (se cancelara la alarma y se
bloquearan las opciones
protegidas por software)
Automético si la lectura de
tension del sensor vuelve a la
41 | 57001 | Fallo de bajo voltaje SIOB/CIOB en el circuito A Fallo en la alimentacion Se apaga la unidad normalidad (hasta seis
alarmas en 24 horas); de lo
contrario, manual
42 | 10215 | Punto de consigna antilegionela de ACS no alcanzado TAE/OAT baja No hay accién (alerta) Automético

Fallo de configuracion maestro/esclavo

La operacién maestro/esclavo

Automético, si la configuracion
maestro/esclavo vuelve a la

36 | 9001 | Error de configuracién de la enfriadora maestra Fallo de configuracion se desactiva y la unidad : :
: normalidad o la unidad vuelve
vuelve al modo auténomo al modo auténomo
Servicio técnico y de fabrica
Alerta de mantenimiento de servicio
03 yrta de mantenimienlo de senicio Se necesita accion de En funcién de la gravedad de | Manual (13001-13004)
34 | 130nn | 03 La bomba necesita mantegnimier{to reparacion / Péngase en la alarma, la unidad puede o0 automatico (13005, si se
04: Mantenimiento del filtro de agua contacto con el Servicio continuar funcionando o se ajusta la nueva fecha de
05: Se aproxima o se ha alcanzado una fecha de Técnico del fabricante apagara mantenimiento)
mantenimiento de servicio programada
Se requiere la verificacion de fugas segun el Se ha superado la fecha de " Automatico si se ajusta la
35 | 13006 Reglamento F-Gas, llamar empresa mantenimiento mantenimiento No hay accion (alerta) nueva fecha de mantenimiento
. e Configuracion incorrecta de la | La unidad no se puede poner | Automatico, si se ha corregido
37 | 7001 | Configuracion ilegal unidad en marcha la configuracion
. ' L - . ' " . La unidad no se puede poner | Automatico, si se ha
38 | 8000 | Se precisa la configuracion inicial de fabrica Sin configuracion de fabrica en marcha proporcionado la configuracion
- ; Configuracion incorrecta de la | No se permite que se inicie la | Automatico, si se ha corregido
39 | 8001 | Identificador de marca ilegal unidad unidad la configuracion
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8 - DIAGNOSTICOS

8.6.2 - Alarmas de transmision

En la siguiente tabla se presentan las alarmas mas comunes
asociadas con el mal funcionamiento del variador (variador de
la bomba).

Las alarmas del variador de la bomba se muestran en base ala
siguiente formula:

m 190-YY (YY es el codigo de alarma)

gﬁ?;'ﬁ: de Descripcion Medidas que deben adoptarse

01 sobreintensidad durante el incremento de velocidad del motor Poéngase en contacto con los técnicos de servicio para obtener mas informacién
02 sobreintensidad durante la reduccién de velocidad del motor Como se ha descrito anteriormente
03 sobreintensidad durante el mantenimiento de velocidad del motor Como se ha descrito anteriormente
04 sobreintensidad durante la carga del variador Como se ha descrito anteriormente
05 sobreintensidad en eje Como se ha descrito anteriormente
08 pérdida de fase en entrada del variador Como se ha descrito anteriormente
09 pérdida de fase en salida del variador Como se ha descrito anteriormente
10 sobretensidn durante el incremento de velocidad del motor Como se ha descrito anteriormente
1 sobretensidn durante la reduccion de velocidad del motor Como se ha descrito anteriormente
12 sobretension durante el mantenimiento de velocidad del motor Como se ha descrito anteriormente
13 sobrecarga del variador Como se ha descrito anteriormente
14 sobrecarga del motor Como se ha descrito anteriormente
16 sobrecalentamiento del variador Como se ha descrito anteriormente
17 parada de emergencia Como se ha descrito anteriormente
18 alarma eeprom n.° 1 Como se ha descrito anteriormente
19 alarma eeprom n.° 2 Como se ha descrito anteriormente
20 alarma eeprom n.° 3 Como se ha descrito anteriormente
21 alarma RAM Como se ha descrito anteriormente
22 alarma ROM Como se ha descrito anteriormente
23 alarma del microprocesador Como se ha descrito anteriormente
24 alarma de fallo de comunicacion Como se ha descrito anteriormente
26 fallo del sensor de corriente Como se ha descrito anteriormente
27 alarma de tarjeta opcional Como se ha descrito anteriormente
29 alarma de funcionamiento de variador a baja corriente Como se ha descrito anteriormente
30 alarma de baja tensidon en médulo de alimentacion Como se ha descrito anteriormente
32 alarma de exceso de par Como se ha descrito anteriormente
34 alarma de fallo de conexién a tierra Como se ha descrito anteriormente
37 sobreintensidad durante el incremento de velocidad del producto Como se ha descrito anteriormente
38 sobreintensidad durante la reduccién de velocidad del producto Como se ha descrito anteriormente
39 sobreintensidad durante el mantenimiento de velocidad del producto  |{Como se ha descrito anteriormente
41 alarma de error de tipo de variador Como se ha descrito anteriormente
46 alarma de sensor térmico externo Como se ha descrito anteriormente
47 error de sefial de tensién en entrada analdgica Como se ha descrito anteriormente
50 error de sefial en entrada analdgica Como se ha descrito anteriormente
51 alarma del microprocesador Como se ha descrito anteriormente
52 alarma de incremento de par Como se ha descrito anteriormente
53 alarma del microprocesador Como se ha descrito anteriormente
84 alarma de autoajuste Como se ha descrito anteriormente
90 fallo de comunicacion del variador Como se ha descrito anteriormente
91 reinicio de la placa del variador Como se ha descrito anteriormente
92 la configuracion del variador 1 no es valida Como se ha descrito anteriormente
93 la configuracién del variador 2 no es valida Como se ha descrito anteriormente
94 la configuracion del variador 3 no es vélida Como se ha descrito anteriormente
95 alerta del variador Como se ha descrito anteriormente
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9 - MANTENIMIENTO

Con el fin de garantizar el 6ptimo funcionamiento de los equipos,
asi como la optimizacién de todas las funciones disponibles,
se recomienda activar un contrato de mantenimiento con su
servicio técnico local.

El contrato asegurara que su equipo sea inspeccionado
regularmente por especialistas, de modo que rapidamente se
detecte y corrija cualquier anomalia y ningun dano grave le
ocurra a su equipo.

El contrato de mantenimiento de servicio representa no solo la
mejor manera de garantizar la maxima vida util de su equipo,
sino que también, a través de la experiencia del personal
cualificado, es la herramienta 6ptima para administrar su sistema
de una manera rentable.
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El sistema de gestion de la calidad del lugar de montaje de este producto ha sido certificado conforme a los requisitos de la norma ISO 9001 (ultima versién vigente)
tras una evaluacion realizada por un tercero independiente autorizado.

El sistema de gestion medioambiental del lugar de montaje de este producto ha sido certificado conforme a los requisitos de la norma ISO 14001 (ultima versién
vigente) tras una evaluacion realizada por un tercero independiente autorizado.

El sistema de gestion de la seguridad y salud ocupacional del lugar de montaje de este producto ha sido certificado conforme a los requisitos de la norma ISO 45001
(ultima versién vigente) tras una evaluacion realizada por un tercero independiente autorizado.

Pdngase en contacto con su representante de ventas para obtener mas informacion.

Fabricado para: Carrier SCS, Montluel, Francia.

Impreso en la Unién Europea.
El fabricante se reserva el derecho de cambiar cualquier producto sin previo aviso.
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